ISTRUZIONI SEMPLIFICATE

1° Collegamento del motore e del finecorsa (eseguito in fabbrica)

PER K500 CON K-CRX
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2° Collegamento degli accessori .
ANTENNA - Utilizzare un cavo coassiale RG58 ) > m
ALIMENTAZIONE |
connettore rapido.
Premere, inserire il filo,
rilasciare per bloccarlo
Z
e 2 04 0oLOo
A O oo
y O\ < NBSL
c € g MOTOR |
vV U W
0K @@000| ¥
€>0OK-CRX
K3 K2 ¥
K1
A A S C NONC A A S
—
000000000
GND D ) O |puzzer
ON «— =z
[T m |t & 2 . COM
= }3 s @ [xeurt.
m |9
— PED EDGE
T =8 O 1@ . Ponticellare COM-EDGE
= |7 O] |coM (@) @ | pHom.
m |e DLtD2 1(35 DL7
| [ml |5 () O Lsao . A+
T4 S (O] ®||O] |Lsc @ |»-
m |3 A*A=> A+A- Rispettate la polarita
: ? S\I/ J PRIG. E % O AHTEST dell’alimentazione delle fotocellule
i 2 Jal]:_l
E J5 PROBE
L0V TORQUE Mﬁ
SPEED
'E}} | 1 ] {}}
RaDD [ | PN050106

3° Installazione e regolazione delle camme di finecorsa

Posizionare la camme sulla cremagliera.
Awvitare le due viti per bloccarle. Di seguito verra descritto come
regolare meglio I'intervento delle camme.
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Shloccare il motore (girare la chiave in senso antiorario fino a fine corsa

senza forzare) e muovere il cancello manualmente

Controllare il punto di intervento delle camme.

N.B.: Le camme devono premere i microinterruttori elettrici prima che la
parte mobile tocchi i fermi meccanici.
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4° Controllo del senso di marcia, della regolazione della forza e del rallentamento in accostamento
RIPETIAMO: Invertire V e W cosi come LSO con LSC in caso il cancello apra a sinistra.

N.B.: In questa fase il movimento si effettua esclusivamente premendo costantemente il pulsante PROG e il tipo di & < O
funzionamento & passo-passo cosi che ad ogni pressione del pulsante PROG si ottenga apre-stop-chiude-stop-apre.... A -
La conferma di una buona configurazione si ha tramite controllo dei led come descritto qui di seguito. ce é @Nl ﬁMDTLDR “LL
= VU v
a) Settare i microinterruttori DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 su OFF e DIP 7-9-11 su ON. 00000 @

2 [m]
b) Settare DIP 1su ON (il led DL1 lampeggia rapidamente) ln[ulula] [afal™la| [*a"al T ?DK;}CRX — ~

—PDWaE AN VWSER

c) Settare il trimmer di regolazione della forza “TORQUE” al minimo
d) Premere il pulsante PROG (Il led verde si accende e il cancello apre)
e) Aumentare progressivamente la forza “TORQUE”, solamente se necessario (ATTENZIONE: una forza eccessiva pud essere

pericolosa per gli utilizzatori) g =~ O Jpuzzer
f) Dopo 10 secondi il motore rallentera ad una velocita regolabile utilizzando il trimmer “LOW SPEED”. E ) O] |ca
g) A fine apertura il finecorsa viene premuto dalla camme e ferma il motore (I led DL3 e “OPEN” si spengono). ';En e O K:G:
h) Rilasciare il pulsante PROG. aw 'R 8 .
i) Premere di nuovo il pulsante PROG (il led rosso “CLOSE” si accende ed il cancello parte in chiusura) . O [a+
j) Dopo 10 secondi il motore rallenta. Il finecorsa ferma il motore quando il cancello raggiunge la completa chiusura (DL4 e Of|a-

“ » o J6 A+TEST|

CLOSE” si spengono) S o O

k) Rilasciare il pulsante PROG e ripremere PROG per aprire un poco il cancello e liberare il finecorsa di fine chiusura.
I) Rimettere il DIP 1 su OFF e passare al punto 5°
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5° Programmazione dei tempi di lavoro e di attesa prima di avere la chiusura automatica.

IMPORTANTE: Fare un ponticello tra COM-PHOT e COM-EDGE se le sicurezze non sono installate. | led DL7 e DL8 devono essere

accesi.

Un led spento segnala un guasto della sicurezza o I'assenza del collegamento e blocchera il movimento del cancello.

a) Settare il DIP 2 su ON (il led DL1lampeggia lentamente)

b) Premere un istante il pulsante PROG (il cancello chiude, si ferma sul finecorsa, attende 2 secondi dopodiché apre automaticamente fino ad arrestarsi contro il finecorsa elettrico di fine
apertura). Una volta che il cancello & arrivato a fine apertura il quadro inizia a contare il tempo di attesa prima di effettuare la chiusura automatica.

N.B.: Anche se la funzione della chiusura automatica non & attiva (DIP 3 su OFF), il suo apprendimento deve comunque essere eseguito.

c) Attendere il tempo desiderato dopodiché dare un impulso al pulsante PROG per memorizzare il tempo di attesa e far ripartire il cancello in chiusura.

d) Il cancello & chiuso. DL1 ha smesso di lampeggiare. | tempi sono memorizzati. Rimettere DIP 2 su OFF.

6a° Programmazione del telecomando (per K-CRX)

1- Posizionare DIP 1 su ON e successivamente il DIP 2 su ON => il led DL1 lampeggera per 10 secondi.

2 - Premere il tasto del telecomando (normalmente il canale A) entro i 10 secondi. Se il telecomando viene correttamente memorizzato il led DL2 (verde) emette un lampeggio.
3 - Il tempo di programmazione dei codici si rinnova automaticamente per poter memorizzare il telecomando successivo.

4 - Per terminare la programmazione lasciare trascorrere 10 sec., oppure premere per un attimo il pulsante PROG. => il led DL1 di smettera di lampeggiare.

5 - Riposizionare DIP 1 su OFF e DIP 2 su OFF.

6b° Programmazione del telecomando (per K)
Inserire un radio ricevitore ACG5051 sul connettore J5 (Questo permette di comandare direttamente con il primo canale del telecomando il quadro elettronico)
Collegare il secondo rele R2 del radio ricevitore a COM/PED per consentire il comando via radio dell’apertura pedonale, o di un’altro dispositivo.

Azione Conferma led Reazione Commento
DL1 e DL2 lampeggiano
1° | Premere un istante il pulsantino P del ricevitore DL1lampeggia rilasciare P passare al punto 2°

2° | Premere il tasto A del telecomando per 1,5 secondi DL2 emette un flash non trasmettere passare al punto 3°

3° | Premere un istante il pulsantino P del ricevitore DL2 lampeggia rilasciare P passare al punto 4°
4° | Premere il tasto B del telecomando per 1,5 secondi DL1 emette un flash non trasmettere Finito
Lasciar lampeggiare DL2 per 10 volte o premere P sul ricevitore per uscire dalla programmazione
?° Personalizzare la configurazione
E possibile modificare la configurazione spostando i vari microinterruttori
Microinterruttori su ON Microinterruttori su OFF L | I_(
DIP3 Chiusura automatica attivata Chiusura automatica non attivata
DIP4 Fotocellule attive solo in chiusura Fotocellule sempre attive g
DIP5 Pre-lampeggio di 3 secondi Motore e lampeggiatore partono insieme = |5
DIP6 Comando passo-passo Comando inefficace in apertura g E) e
DIP7 Freno elettronico attivato Freno elettronico non attivato 4 @
DIP8 Rallentamento non attivato Rallentamento attivato m AN e
DIP9 Partenza graduale attivata Partenza graduale non attivata
DIP10 TEST monitoraggio costa attivato TEST monitoraggio costa non attivato ) Q; o
DIPT K500 -
DIP12 - K500

IMPORTANTE: Limpianto deve essere conforme a tutte le norme e Direttive attualmente in vigore.



INSTRUCCIONES SIMPLIFICADAS PARA K500 CON K-CRX

1° Conexion del motor y del final de carrera (realizado en fabrica)
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2° Conexion de los accesorios
ANTENA - Utilizar un cable coaxial RG58
ALIMENTACION
conector rapido.
Presionar, introducir el cable
y soltar para bloquearlo.
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IMPORTANTE
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El motor estd predispuesto para una apertura hacia la derecha.
Si la apertura es hacia la izquierda se deben invertir los cables LSO y LSC de la
regleta de bornes J2 y los cables Vy W de la regleta de bornes J7.
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3° Instalacion y regulacion de las levas de final de carrera

ITA
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Posicionar la leva sobre la cremallera
Atornillar los dos tornillos para bloquearlos. A continuacion se

describe el procedimiento para regular mejor la intervencién de
las levas.

BUL FAR TUR HIN CHI

A*A => A+A- Respetar las polaridades
de alimentacién de las fotocélulas

Desbloquear el motor (girar la llave en sentido antihorario hasta el final
de carrera sin forzarla) y mover la cancela manualmente.

Controlar el punto de intervencion de las levas.
Nota: Las levas deben presionar los microinterruptores eléctricos antes
de que la parte movil toque las detenciones mecdnicas.
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4° Control del sentido de marcha, de la regulacion de la fuerza y de la desaceleracion durante el acercamiento

REPETIMOS: Invertir V'y W asi como LSO con LSC en caso de que la cancela se abra hacia la izquierda.

Nota: En esta fase el movimiento se realiza exclusivamente presionando constantemente el pulsador PROG y el funcionamiento
es de tipo paso-paso. De este modo, cada vez que se presiona el pulsador PROG se obtiene abre-stop-cierra-stop-abre....

La confirmacién de una correcta configuracién se obtiene mediante el control de los led como se describe a continuacion:

TSA

T100mA

a) Colocar los microinterruptores DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 en posicién OFF y DIP 7-9-11 en ON. 2
b) Colocar el DIP 1 en posicion ON (el led DL1 parpadea répidamente) — T
c) Posicionar el trimmer de regulacién de la fuerza “TORQUE” al minimo -
d) Presionar el pulsador PROG (el led verde se enciende y la cancela abre)

e) Aumentar progresivamente la fuerza “TORQUE” solamente si es necesario (ATENCION: una fuerza excesiva puede ser

peligrosa para los usuarios)
Luego de 10 segundos el motor disminuira la velocidad a una velocidad regulable utilizando el trimmer “LOW SPEED”.
g) Alfinalizar la apertura el final de carrera es presionado por la leva y detiene el motor (los led DL3 y “OPEN” se apagan).

h) Soltar el pulsador PROG.

i) Presionar nuevamente el pulsador PROG (el led rojo “CLOSE” se enciende y la cancela arranca en cierre)

j) Luego de 10 segundos el motor desacelera. El final de carrera detiene el motor cuando la cancela alcanza el cierre completi
(DL4y “CLOSE” se apagan)

Soltar el pulsador PROG y volver a presionar PROG para abrir un poco la cancela y liberar el tope de carrera de final de
cierre.

I} Volver a colocar el led DIP 1 en posicién OFF y pasar al punto 5°.

=

5° Programacion de los tiempos de trabajo y de espera antes de producirse el cierre automatico.
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IMPORTANTE: Realizar un puente entre COM-PHOT y COM-EDGE si los dispositivos de seguridad no se encuentran instalados. Los led DL7 y DL8 deben estar encendidos.

Un led apagado indica una averia en la seguridad o la falta de conexién y bloqueara el movimiento de la cancela.
a) Colocar el DIP 2 en posicion ON (el led DL1 parpadea lentamente)

b) Presionar un instante el pulsador PROG (la cancela cierra, se detiene en el final de carrera, espera 2 segundos y luego abre automdticamente hasta detenerse contra el tope de carrera
eléctrico de final de apertura). Una vez que la cancela ha llegado al final de apertura el cuadro eléctrico comienza a contar el tiempo de espera antes de realizar el cierre automatico.
Nota: Alin cuando la funcién de cierre automatico no se encuentre activa (DIP 3 en OFF) es necesario efectuar su memorizacion.

<)

d) La cancela estd cerrada. DL1ha dejado de parpadear. Los tiempos han sido memorizados. Volver a colocar DIP 2 en posicion OFF.

6a° Programacion del mando a distancia (para K-CRX)
1- Colocar DIP 1 en posiciéon ON y sucesivamente DIP 2 en ON => el led DL1 parpadeara durante 10 segundos.

Esperar el tiempo deseado y luego presionar el pulsador PROG para memorizar el tiempo de espera y hacer que la cancela vuelva a arrancar en cierre.

2 - Presionar la tecla del mando a distancia (normalmente el canal A) dentro de los 10 segundos. Si el mando a distancia queda memorizado correctamente, el led DL2 (verde) emite un

parpadeo.
3- Eltiempo de programacion de los cédigos se renueva automdticamente para poder memorizar la orden siguiente.

4 - Para finalizar la programacion, dejar pasar 10 seg. o bien presionar por un segundo el pulsador PROG => el led DL1 dejard de parpadear.

5- Volver a colocar el DIP 1 en posicion OFF y DIP 2 en OFF.

6b° Programacion del mando a distancia (para K)

Introducir un radio receptor ACG5051 en el conector J5 (Esto permite dar érdenes al cuadro eléctrico directamente con el primer canal del mando a distancia).
Conectar el segundo relé R2 del radio receptor a COM/PED para consentir la orden de apertura peatonal o de otro dispositivo via radio.

Accion Confirmacion led Reaccion Observaciones
DL1y DL2 parpadean
1° | Presionar un instante el pulsador P del receptor DL1 parpadea soltar P pasar al punto 2°
2° | Presionar la tecla A del mando a distancia por 1,5 segundos DL2 emite un flash no transmitir pasar al punto 3°
3° | Presionar un instante el pulsador P del receptor DL2 parpadea soltar P pasar al punto 4°
4° | Presionar la tecla B del mando a distancia por 1,5 segundos DL1 emite un flash no transmitir Finalizado
Dejar parpadear DL2 10 veces o presionar P en el receptor para salir de la programacién
7° Personalizar la configuracion
Es posible modificar la configuracién moviendo los diversos microinterruptores
Microinterruptores en ON Microinterruptores en OFF
DIP3 Cierre automético activado Cierre automdtico no activado | I_(
DIP4 Fotocélulas activas sélo en cierre Fotocélulas siempre activas N —
DIP5 Preintermitencia de 3 segundos Motor e intermitente arrancan juntos IEI I:E
DIP6 Mando paso-paso Mando ineficaz en apertura —
DIP7 Freno electrénico activado Freno electrénico no activado
DIP8 Desaceleracién no activada Desaceleracién activada
DIP9 Arranque gradual activado Arranque gradual no activado
DIP10 TEST monitorizacidn costa activado TEST monitorizacion costa no activado
DIPT1 | K500 : ey
DIP12 - K500

IMPORTANTE: La instalacion debe ser conforme a todas las normas y Directivas actualmente vigentes.




SIMPLIFIED INSTRUCTIONS FOR K500 WITH K-CRX

1° Connecting the motor and limit switch (done in the factory)
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2° Connecting the accessories )
ANTENNA - Use an RG58 co-axial cable T il
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3° Installing and adjusting the limit plate cams

ITA
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Place the cams on the rack.

Tighten the two screws to lock them. How to finely adjust cam

intervention is explained below.

BUL FAR TUR HIN CHI

Release the motor (turn the key counter clockwise until the limit is

reached without forcing) and move the gate by hand

Check when the cams are activated.

Note: The cams must press the electric microswitches before the
mobile part touches the mechanical stops.
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4° Checking manoeuvre direction, force adjustment and slowing down when approaching
WE REPEAT: If the gate opens to the left reverse V and W and LSO with LSC.
Note: In this phase the gate moves only by constantly pressing the PROG button and is the step-by-step type which means that &

each time the PROG button is pressed we have an open-stop-close-stop-open ... manoeuvre. A

TSA
O
H

To confirm that the configuration is good check the LEDs as described below. ce é m“ ﬁMDTLDR *LL
= | VU W
s oK [00000| @
a) Set the DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 micro switches on OFF and DIP 7-9-11 on ON. alulal] [ulal"la| |l T ?DK;CRX - 5
b) Set DIP 10n ON (the DL1LED flashes quickly) —7 ooe =en
) Set the “TORQUE” force adjustment trimmer on minimum
d) Press and hold the PROG button (the green LED turns on and the gate opens)
e) Gradually increase “TORQUE” force only if necessary (WARNING: too much force can be dangerous for the users)
= i O [puzzer
f) After 10 seconds the motor slows to a speed that is adjusted with the “LOW SPEED” trimmer. =——————— DN 2 /\E_ ! \\E_ /l O | oo
g) At the end of opening, the limit switch is pressed by the cam and stops the motor (the DL3 and “OPEN” LEDs turn off). IEI 0 19 o a O ‘:G:
h) Release the PROG button. - 8 o
i) Press and hold the PROG button again (the red “CLOSE” LED turns on and the gate starts closing) 9;/7\ YOl [+
j) After 10 seconds the motor slows down. The limit switch stops the motor when the gate is completely closed (DL4 and Lsc Ol [2-
“CLOSE” turn off) s? %[O Jartest
k) Release the PROG button and press PROG again to open the gate slightly and free the end-of-closing limit switch.

= J8|

J5
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1) Put DIP 1 back on OFF and go to step 5.
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5° Programming working and waiting times before having automatic closing.

IMPORTANT: Jumper between COM-PHOT and COM-EDGE if the safety devices are not installed. LEDs DL7 and DL8 must be on.
If a LED is off it indicates a safety device failure or no connection and gate movement is blocked.

a) Set DIP 2 on ON (the DL1LED flashes slowly)

b) Press the PROG button briefly (the gate closes, it stops when it comes up against the stop, it waits 2 seconds and then opens automatically, stopping against the end-of-opening limit switch).
Once the gate has completed the opening manoeuvre the control panel starts counting the waiting time before the gate starts closing automatically.

Note: Even if the automatic closing function is not active (DIP 3 OFF), it must still be memorized.

) Wait for the length of time wanted and then press the PROG to store the waiting time and start the gate closing.

d) The gate is closed. DL1 stops flashing. The times are stored. Put DIP 2 back on OFF.

6a° Programming the remote control (for K-CRX)

1-Put DIP 10n ON and then DIP 2 on ON => the DL1LED flashes for 10 seconds.

2 - Press the key on the remote (normally channel A) within the 10 seconds. If the remote is stored correctly the green DL2 LED flashes once.
3 - Code programming time is renewed automatically so the next remote control can be stored.

4 - To end programming wait 10 seconds or press the PROG button briefly => the DL1LED stops flashing.

5 - Put DIP 1 back on OFF and DIP 2 on OFF.

6b° Programming the remote control (for K)
Plug an ACG5051 radio receiver onto connector J5 (this lets you control the electronic panel directly with the first channel of the remote).
Connect the second relay R2 of the radio receiver to COM/PED so the pedestrian opening or other device can be radio controlled.

Action LED confirm Reaction Remarks

DL1and DL2 flash

1° | Press briefly the small button P on the receiver DL1 flashes release P go to step 2°
2° | Press key A on the remote control for 1.5 seconds DL2 flashes once does not transmit go to step 3°
3° | Press briefly the small button P on the receiver DL2 flashes release P go to step 4°
4° | Press key B on the remote control for 1.5 seconds DL1 flashes once does not transmit Finished

Let DL2 flash 10 times or press P on the receiver to exit programming

7° Customising the configuration
The configuration can be modified by moving the various microswitches

Microswitches ON Microswitches OFF
DIP3 Automatic closing activated Automatic closing not activated | I_(
DIP4 Photocells active only in closing Photocells active all the time N—
DIP5 Pre-flashing for 3 seconds Motor and flasher start together IEI I{E
DIP6 Step-by-step command The command has no effect in opening E ; ®
DIP7 Electronic brake activated Electronic brake not activated § e
DIP8 Slowing down not activated Slowing down activated é
DIP9 Gradual start activated gradual start not activated '
DIP10 safety strip self-test activated safety strip self-test not activated
DIPT | K500 - N
DIP12 - K500

IMPORTANT: The system must comply with all the standards and Directives currently in force.



INSTRUCTIONS SIMPLIFIEES POUR K500 AVEC K-CRX

1° Branchement du moteur et des fins de course (effectué en usine)
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2° Branchement des accessoires )
ANTENNE - Utiliser un cable coaxial RG58 ) ./f
ALIMENTATION
connecteur rapide.
Appuyer. Insérer le fil.
Relacher pour le bloquer.
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3° Installation et réglage des cames de fin de course

ITA

ESP ENG | FRA GRE DEU RUS ARA THAI

Placer la came sur la crémaillere.

Visser les deux vis pour les bloquer. Ci-apreés, vous trouverez une
description afin de mieux régler I'intervention des cames.

BUL FAR TUR HIN CHI

Débloquer le moteur (tourner la clé dans le sens contraire des

aiguilles d’'une montre jusqu’en fin de course sans forcer) et déplacer

manuellement le portail.

Contrdler le point d’intervention des cames.

N.B.: Les cames doivent faire pression sur les contacts électriques
avant que la partie mobile ne touche les arréts mécaniques.

POL HUN CEK KOR



4° Controéle du sens de marche, du réglage de la force et du ralentissement en phase de rapprochement.
NOUS REPETONS: Si le portail s’ouvre a gauche, inverser V et W tout comme LSO avec LSC.
N.B.: Durant cette phase, le mouvement s’effectue exclusivement en appuyant constamment sur le bouton PROG, le type de

fonctionnement est “pas a pas”, C’est a dire qu’a chaque pression du bouton PROG, on obtienne ouvre-stop-ferme-stop-

ouvrw-etc....

La confirmation d’une bonne configuration s’obtient au moyen du contréle des leds comme décrit ci-apres.

a) Configurer les microinterrupteurs DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 sur OFF et DIP 7-9-11 sur ON.

b) Placer DIP 1 sur ON (la led DL1 clignote rapidement)

c) Positionner le potentiomeétre de réglage de la force “TORQUE” sur minimum
d) Appuyer sur le bouton PROG (La led verte s’allume et le portail s’ouvre)

TSA

e) Augmenter progressivement la force “TORQUE”, seulement si nécessaire (ATTENTION: une force excessive peut étre

dangereuse pour les utilisateurs)

Ce
i

f) Apres 10 secondes, le moteur ralentira a une vitesse réglable en utilisant le potentiométre “LOW SPEED”.

g) Ala fin de I'ouverture, la came vient s’appuyer sur le fin de course et le moteur s’arréte (Les leds DL3 et “OPEN” s’éteignent).

h) Relacher le bouton PROG.

i) Appuyer a nouveau sur le bouton PROG (la led rouge “CLOSE” s’allume et le portail se ferme)
j) Apres 10 secondes, le moteur ralentit. La fin de course arréte le moteur lorsque le portail est complétement fermé (DL4 et

“CLOSE” s’éteignent)

k) Relacher le bouton PROG et appuyer a nouveau sur PROG pour ouvrir un peu le portail et libérer le fin de course de fin de

fermeture.
1) Remettre le DIP 1 sur OFF et passer au point 5°.

5° Programmation des temps de travail et d’attente avant d’obtenir la fermeture automatique.
IMPORTANT: Effectuer un pont entre COM-PHOT et COM-EDGE si les sécurités ne sont pas installées. Les leds DL7 et DL8 doivent étre allumées.
Une led éteinte signale une panne de la sécurité ou I'absence du branchement et bloquera le mouvement du portail.

b) Placer le DIP 2 sur ON (la led DL1 clignote rapidement)
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b) Appuyer un instant sur le bouton PROG (le portail se ferme, s’arréte en fin de course, attend 2 secondes, aprés quoi, il s’ouvre automatiquement, puis s’arréte contre le fin de course
électrique de fin d’ouverture). Dés que le portail est arrivé en fin d’ouverture, la platine commence a compter le temps d’attente avant d’effectuer la fermeture automatique.

N.B.: Méme si la fonction de fermeture automatique n’est pas active (DIP 3 sur OFF), son apprentissage doit de toute maniére étre exécuté.

c) Attendre le temps désiré, aprés quoi, donner une impulsion au bouton PROG pour mémoriser le temps d’attente et refermer le portail.

d) Le portail est fermé. DL1 a cessé de clignoter. Les temps sont mémorisés. Remettre DIP 2 sur OFF.

6a° Programmation de la télécommande (pour K-CRX)

1- Placer DIP 1 sur ON et successivement le DIP 2 sur ON => |a led DL1 clignotera pendant 10 secondes.
2 - Appuyer sur la touche de la télécommande (normalement, le canal A) dans les 10 secondes. Si la télécommande est correctement mémorisée, la led DL2 (verte) émet un clignotement.

3 - Le temps de programmation des codes se renouvelle automatiquement pour pouvoir mémoriser la télécommande suivante.

4 - Pour terminer la programmation, laisser s’écouler 10 sec., ou bien appuyer pendant un instant sur le bouton PROG. => |a led DL1 arrétera de clignoter.

5 - Replacer DIP 1 sur OFF et DIP 2 sur OFF.

6b° Programmation de la télécommande (pour K)

Insérer un récepteur radio ACG5051 sur le connecteur J5 (Ceci permet de commander directement la platine électronique avec le premier canal de la télécommande)
Brancher le second relais R2 du récepteur radio sur COM/PED afin de consentir la commande de 'ouverture pour piétons ou d’un autre dispositif, via radio.

Action Confirmer led Réaction Commentaire
DL1 et DL2 clignotent
1° | Appuyer un instant sur le bouton P du récepteur DL1 clignote relacher P passer au point 2°
2° | Appuyer sur la touche A de la télécommande pendant 1,5 secondes. DL2 émet un flash relacher la touche A passer au point 3°
3° | Appuyer un instant sur le bouton P du récepteur DL2 clignote relacher P passer au point 4°

4° | Appuyer sur la touche B de la télécommande pendant 1,5 secondes.

DL1 émet un flash

relacher la touche B

Fin

Laisser clignoter DL2 pendant 10 fois ou appuyer sur P sur le récepteur pour sortir de la programmation

7° Personnaliser la configuration

Il est possible de modifier la configuration en déplacant les différents microinterrupteurs

Microinterrupteurs sur ON

Microinterrupteurs sur OFF

DIP3 Fermeture automatique activée Fermeture automatique non activée

DIP4 Photocellules actives uniquement en fermeture Photocellules toujours actives

DIP5 Pré-clignotement de 3 secondes Le moteur et le clignoteur démarrent en méme temps
DIP6 Commande “pas a pas” Commande inefficace en ouverture

DIP7 Frein électronique activé Frein électronique non activé

DIP8 Ralentissement non activé Ralentissement activé

DIP9 Départ graduel activé

Départ graduel non activé

DIP10 TEST monitorage cordon activé

TEST monitorage cordon non activé

DIPT K500

DIP12 -

K500

IMPORTANT: Linstallation doit étre conforme a toutes les normes et les directives actuellement en vigueur.



AMNAOINOIHMENEZ OAHTIEZ T'lA TO K500 ME K2007-CRX

1° TuvdEon TOU KIVITNPA KAl TOV AVACTOAEQ (TTPAYHATOTTOLELTAL GTO EPYOCTAGIO)
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2° TUvdeon TWV EEapTNUATWY

KEPAIA - Xpnotporolrjote opoagoviko kaAwsdio RG58

. e
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Buopa taysiag xpAong.
Méote. Eloayste to KaAwsio.
AngA£UOEPWOTE YA Va TO PITAOKAPETE.
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3° EyKatdotaon Kat puBION TwWV EKKEVTPWY AQU®WY TOL aVaOTOAER

TOTOBETNOTE TIC EKKEVIPEG AAHEC 0TV 060VIWTH PABSo.
Bidwore TI¢ 5uo BISEC yia va oTEPEWBOLV. TNV GLVEXELD Ba
TIEQLYPAPEL TIWC VA PUBICETE KAAVTEPA TNV EMEUBAOT TWV
Aapwv.

ITA ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI

BUL FAR TUR HIN CHI

AmeAevBEPWOTE TOV KIVTNPA (YUPLOTE TO KAELSI APLOTEPOOTPOPA
LEXPL TO TENOG, XWPIG VA QOKNOETE SUVAN) KAL KIVIOTE XELPOKIVITA TO
KAyKeho.

EAEYETE TO ONUELD TTOU EMEPBAIVOLY TA EKKEVTPAL.

MPOXOXH: Ot €KKEVIPEG AAPEC TIPEMEL VA TIECOLV TOUC NAEKTPIKOUG
UKPOBIAKOTITEC TIPLV TO KIVOUHEVO HEPOG AKOUUITAOEL 0T HNXAVIKG
onuEla KPATnong.

POL HUN CEK KOR



4° “EAgy)06 TG KAtELOUVGONG KIVNONG, TNG PUBHIONG TNG LOXUOG Kat TG EMBPAaduveng Katd tnv mpoctyyion
EMANAAAMBANOYME: Avtiotpeyte ta V kat W kaBwg kat ta LSO kat LSC o€ mepimwaon mou T0 KAYKEAO avolyel Tpog aplotepd.
MPOXOXH: Z& autr TV GAocn 1 Kivion yivetat amokAEIOTIKA Kal LOvo Tatwvtag otabepd to mAnktpo PROG Kat 0 Tpommog Asttoupyiag yivetal Bripa-Brua, €10l woTe He KABE o ToU TAKTPOL

PROG emituyxavetat 1o £ENG :Qvolypa-oTapdtnua-KAEOIHO-0TAaPATHA-GVOLy L. ...

H emBeBaiwon g 0woTng AEIToupyiag EMTLYXAVETAL LE TOV EAeYX0 Twv led, OTwg meplypa@eTal akohoLBwG. “:B
N B L .NJ?_ J?_

s c € m VMDLDRW
alaluls] [ala["[a] ["la/"]ul oK [00000| €
a) PuBpiote toug pikpodlakormteg DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 ato OFF kat toug DIP 7-9-11 oo ON. Q}UK;CRX

B) PuBpiote tov DIP 1 oo ON (1o led DL1 avaBooprvel ypryopa) Thes gnne wes

y) PuBiote to trimmer puBuiong e toxvog “TORQUE” oto eAdxloto

&) Migote 1o mMAKtpo PROG (to mpdotvo led avaBet kat 1o Kaykeho avoiyel)

€) AvEnote otadlaka v oxv “TORQUE”, povo eav avto sivat amapaitnto (MPOZOXH: umepBoAKr 1oXVG UMopel va amodelyOel
EMKIVEUVN YLa TOUG XPHOTEC.)
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BUZZER
o1) Metd amo6 10 Sgutepolenta o Kwntipag Ba emBpadivel og Wa TayyuTNTA oL UIMOPEL va PUBWIOTEL pE To trimmer “LOW 8 o
SPEED”. O [
{) £10 TENOG TOL QVOIYHATOG O AVAOTOAEAG TETETAL QMO T EKKEVIPA KAl OTAMATAEL TOV Kvntripa (ta led DL3 kat “OPEN" ] 8 ::
oBrvouv). Ol [+
n) Apnote 1o mnktpo PROG. Ol a-
8) Miéote ek véou To MANKTPO “PROG” (T0 KOKKWO led “CLOSE” avapel Kal To KAyKeAo Eekivagl TV Sladpopn yia va KAeloel) O Jarest
1) Metd amo 10 &eutepoAenta o Kvntipag emBpaduvel. O avaoToAEAS GTAUATAEL TOV KIVITA OTAV TO KAYKEAO KAEIVEL TTANPWG A
(ta DL4 kat “CLOSE” aBrAvouv) [ PRosE
1) Apnote to MAKTPo PROG kai Eavaméote 10 yia va avoi€ete eAAxIoTa T0 KAYKEAO Kal va aneAeuBEpwoETe Tov avaotohéa [san ™
TOL TEAOUG KAELOIHATOC, @ &

PNOS0106

1B) =avapahre to DIP 1 oto OFF kat epdote 010 50 onpeio

5° Mpoypappatiopog Twv Xpovwv AsItovpyiag Kat TG avapovig TpLv To autopato KAEIoIpo.

THMANTIKO: Kavte pia yépupa petagd twv COM-PHOT kat COM-EDGE av gv £xouv sykataotadei ot aopaheteg. Ta led DL7 kat DL8 mpénel va avapouv.

'Eva oBnoto led umodeikvoet kamota BAABN otnv acpdleta i tv ENeWPn g 0OVEEONG Kat Ba UITAOKAPEL TV KIVan ToL KAYKEAOL.

a) PuBpiote 1o DIP 2 oto ON (1o led DL 1 6a avaBoopBnvel apyd)

B) Matiote otypaia to MANKTPo PROG (10 KAYKENO KAEWVEL, OTAUATA OTOV AVAOTOAED, AVAMEVEL 2 SELTEPOAEMTA KAl KATOTIV AVOIYEL AUTOUATA HEXPL VA OTAUATACEL EMAVW OTOV NAEKTPIKO
avaotoA£a Tov avoiypatoc). ‘0tav 1o Kaykeho GTACEL 0TO TEAOG NG SLIASPOHNAG QVOlyHATOG O THVAKAG ApXICEl Va HETPA TOV XPOVO TPV Va TIPOXWPHGEL 0TO AUTOHATO KAEIOILO.

MPOZOXH: Av n Asttoupyia autopatou avolypatog Sev gival evepyorotnpevn (to DIP 3 oto OFF), n ekpudBnon tou TPEMEL va mpayuatornomn sl 00twg f AAWG.

Y) AVauEIVETE HEXPL VA TIAPENBEL 0 EMBLUNTOG XPOVOG KAl KATOTIY TESTE TO MANKTPO PROG yia va amoBnKEUTEL 0T UVAUN 0 XPOVOG AVAHOVAG Kal VA KAVETE Va EMAVEKKIVNOEL To KayKeAo Kal
va KAEloEL

&) 10 Kaykeho gival KAetoto. To DL 1 otapatd va avaBooprvet. Ot xpdvol £xouv amoBnkeutel otn pvAun. ZavaBaite 1o DIP 2 oto OFF.

60a Mpoypappatiopdg tov tnAexeipiotnpiov (yia to K-CRX)

1 - TomoBetrote 1o DIP 1 oto ON Kat otV cuvéxela to DIP 2 oto ON => 10 led DL18a avaBooBroet yia 10 SgutepoAema.

2 — Migote 10 MANKTPO TOL TNAEXELPLOTNPIOL (0UVRBWC TO KAVAAL A) pEaa o 10 SguTePOAETTA. AV TO TNAEXEIPLOTHPLO AMOBNKEVTEL 0wWOTd, To led DL2 (Mpdovo) Ba avayel wa eopa.
3 — 0 Xp6VOG TTPOYPAUUATIOHOD TWV KWSIKWY QVAVEWVETAL ALTOMATA YIa VA UMTOPECETE VA TIPOYPAUUATIOETE TO EMOUEVO TNAEXEIPLOTAPLO.

4 — 10 va TENEWWOETE TOV TIPOYPAUUATIOHO apAOTE va Tiepdcouy 10 Seutepdenta i METE oTiypaia o AAKTpo PROG. => 1o led DL1 8a otapatrosl va avaBooprvel.

5 - Emavagépete 1o DIP 1 ato OFF kat 1o DIP 2 oto OFF.

60 Mpoypappatiopdg tou TnAexelplotnpiov (yia to K)
Eloayete €vav ¢kt tomou ACG5051 atnv emagn J5 (AUTO EMTPEMEL TOV AT’ €VBEIAC XEIPLOUO, HE TO TIPWTO KAVAAL TOL TNAEXELPLOTNPIOV, TOL NAEKTPOVIKOD TivaKa)
TuvbéoTe o e0TEPO pehé R2 Tou gkt otnv emagr COM/PED, yia va yivet Suvatog o XEIPLoUOG €5 AMOoTACEWE TOL avoiypatog Stdaacng medwy, 1 KArolag aMng puBHIONG.

Ewdomoinon led Avtidpacn IxOoA0

DL1& DL2 avaBooBrivouv

Evépysla

1° | Natfote otypiaia 1o KOupTaKL P Tou 8€KTn 10 DL1 avaBoopnvel
2° | Nomjote Torvikipo Atou msgapiompiow yia 15 SeutepaAerTo
3° | Natfote otiypiaia 10 Kouprakt P Tou 8¢kt

4° | Mamote 0rNiKTpo Brov mexaipiompiou yia 15 Seutepodero

Agnote va avaBoofriost to DL2 yia 10 popEg i matfote 1o P atov §£ktn yia va Bysite amod v Siadikacia mpoypappatiopon.

AnehevBepwote 1o P TEPAOTE 0T0 20 onuelo

10 DL1 kavel pua Ekhapn UMV EKTIEUTIETE Mepdote oo 30 onueio

10 DL2 avaBoopnvet AnehevBepwote 1o P TEpAoTe oT0 40 onueio

10 DL1 kavel pua Ekhapn UMV EKTIEUTIETE Téhog

7° EEatopIKeLOTE TV Slapdpewon
Eivat uvatov va aMMAEETe TV SIapOPPWOT HETAKIVWVTAG TOUG SIAPOPOUG HIKPOSIAKOTTTES

Mikpodiakomtec oto ON Mikpodiakomteg oto OFF

DIP3 AuTopaTo KAEIOILO EVEPYOTTOINUEVO AuTOpATO KAEIOILO L) EVEPYOTTOLNUEVO

DIP4 DWTOKLTTAPA EVEPYA HOVO OTO KAEIOIUO DwToKLTTAPA TTAVTA EVEPYA

DIP5 Mpo-ékhapn Twv 3 SELTEPOAEMTWV Kwntipag kat 6LoKELH EKAGUPEWY EKKIVOLY pad.

DIP9 TTA8IAKN EKKIVNOT EVEPYOTTOINKEVN TTASIAKI EKKIVNOT) QITEVEPYOTTOINUEVN vt
DIP10 | TEST mapakohouBnong mpoogyylong evepyoromnpevo | TEST mapakoAo0Bnong MPOGEYYLONG ATTEVEPYOTTOUNHEVO @
DIP11 | K500 - ‘%"Q'}M
DIP12 - K500

[ m|
)
. . . Cml |9
DIP6 Xelplopog prua-pAua AvamoTeENEOUATIKOG XELPIOLOG OTO AVOLyHa = @0
(m |7
DIP7 Evepyomolnpévo NAEKTPOVIKO PPEVO Anevepyomoinpévo NAEKTPOVIKO PPEVO g oL e
TMRPAdLVON N EVEPYOTTOLNLEVN mMRPAduvon evepyoTroinpeEVn ; - Igl
1

IHMANTIKO: H sykataotacn TpEMEL va CUUHOPQUVETAL UE OAa Ta poTuTIa Kat Kavovicpolg mou mpog to Tapov texbouv.



VEREINFACHTE ANWEISUNGEN FUR K500 MIT K-CRX

1° AnschlieBen von Motor und Endschalter (werkseitig ausgefiihrt)
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2° AnschlieBen des Zubehors

ANTENNE - Ein koaxiales Kabel RG58 verwenden

STROMVERSORGUNG
Schnellverbinder.

Driicken. Den Leiter einfiihren.
Loslassen, um ihn festzumachen.
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3° Installation und Einstellung der Endschalternocken

Die Nocken auf der Zahnstange positionieren.

Zur Befestigung die beiden Schrauben fest anziehen. Unten
wird beschrieben wie das Ansprechen der Nocken am besten

eingestellt wird.

ITA

ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI

Den Motor entblocken (den Schliissel im Gegenuhrzeigersinn bis zum
Anschlag drehen, ohne ihn dabei zu forcieren) und das Tor bei Hand
verfahren.

Kontrollieren, an welchem Punkt die Nocken ansprechen.

N.B.: Die Nocken miissen die elektrischen Mikroschalter driicken, ehe
der bewegliche Teil die mechanischen Sperren berihrt.

BUL FAR TUR HIN CHI POL HUN CEK KOR



4° Kontrolle der Fahrtrichtung, der Krafteinstellung und der Abbremsung bei der Anndherung

WIR WIEDERHOLEN: Wenn das Tor nach links aufgeht, V. und W sowie LSO und LSC invertieren.

N.B.: In dieser Phase wird die Bewegung nur durch anhaltendes Driicken des Tasters PROG ausgefiihrt und die Funktionsweise
verlauft schrittweise, so dass bei jedem Driicken des Tasters PROG Offnen-Stopp-SchlieBen-Stopp-Offnen ....erfolgt.

TSA
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Die Bestdtigung einer guten Konfiguration erhdlt man iiber die Led-Kontrolle, wie unten beschrieben.
alalulu fula["[u ("la["]u]
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a) Die Mikroschalter DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 auf OFF und DIP 7-9-11 auf ON stellen.
b) DIP 1 auf ON (die Led DL1 blinkt schnell) stellen.

c) Den Regelwiderstand der Krafteinstellung “TORQUE” auf Mindestwert stellen.
d) Den Taster PROG driicken (die griine Led leuchtet auf und das Tor 6ffnet sich).

Die Kraft “TORQUE” nur dann zunehmend erhohen, wenn erforderlich (ACHTUNG: eine {iberméaBige Kraft kann fiir die Anwender

gefahrlich werden).

f) Nach 10 Sekunden bremst der Motor auf eine mit dem Regelwiderstand “LOW SPEED”.

einstellbare Geschwindigkeit ab.

g) Nach der Offnung wird der Endschalter von den Nocken gedriickt und der Motor wird gestoppt
aus).

h) Den Taster PROG loslassen

i) Erneut den Taster PROG driicken (die rote Led “CLOSE” leuchtet auf und das Tor startet mit der SchlieBung)

j) Nach 10 Sekunden bremst der Motor ab. Der Endschalter stoppt den Motor, wenn das Tor die komplette SchlieBung erreich
und “CLOSE” gehen aus).

ie Led DL3 und “OPEN” geherr

k) Den Taster PROG loslassen und PROG wieder driicken, um das Tor ein bisschen zu 6ffnen und den Endschalter SchlieBungsende ;

freizugeben.
|) DIP 1 wieder auf OFF stellen und zu Punkt 5° ibergehen.

5° Programmierung der Betriebs- und Wartezeiten vor der automatischen SchlieBung.
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WICHTIG: Wenn die Sicherungen nicht installiert sind, zwischen COM-PHOT und COM-EDGE eine Uberbriickungsklemme anbringen. Die Led DL7 und DL8 miissen erleuchtet sein.
Eine ausgeschaltete Led weist auf eine Beeintrachtigung der Sicherheit oder den mangelnden Anschluss hin und blockiert die Torbewegung.

a) DIP 2 auf ON (die Led DL1 blinkt langsam) stellen.

b) Kurz den Taster PROG driicken (das Tor schlieBt, es stoppt am Endschalter, wartet 2 Sekunden lang und &ffnet sich dann automatisch, bis es am elektrischen Endschalter Offnungsende
stoppt). Wenn das Tor das Offnungsende erreicht hat, beginnt die Schalttafel mit der Zahlung der Wartezeit, ehe die automatische SchlieBung stattfindet.

N.B.: Auch wenn die Funktion der automatischen SchlieBung nicht aktiviert ist (DIP 3 auf OFF), muss das Teachen auf jeden Fall stattfinden.

c) Die gewiinschte Zeit abwarten, dann den Taster PROG kurz driicken, um die Wartezeit zu speichern und das Tor neu zu starten fiir die SchlieBung.

d) Das Tor ist geschlossen. DL1 hérte auf zu blinken. Die Zeiten sind gespeichert. DIP 2 wieder auf OFF stellen.

6a° Programmierung der Fernsteuerung (fiir K-CRX)
1- DIP 1 auf ON stellen und dann DIP 2 auf ON => stellen, die Led DL1 blinkt 10 Sekunden lang.

2 - Innerhalb von 10 Sekunden die Taste der Fernsteuerung driicken (normalerweise Kanal A). Wenn die Fernsteuerung korrekt gespeichert wird, blinkt die Led DL2 (GRUN) kurz.

3 - Die Programmierungszeit der Codes wird automatisch erneuert, um die folgende Fernsteuerung speichern zu kénnen.

4 - Zur Beendigung der Programmierung 10 sec vergehen lassen oder kurz den Taster PROG. => driicken; die Led DL1 hort auf zu blinken.

5 - DIP 1 wieder auf OFF und DIP 2 wieder auf OFF stellen.

6b° Programmierung der Fernsteuerung (bei K)

Einen Funkempfanger ACG5051 auf dem Steckverbinder J5 einsetzen (dies ermdglicht die direkte Steuerung der elektronischen Schalttafel mit dem ersten Kanal der Fernsteuerung).
Das zweite Relais R2 des Funkempfangers an COM/PED anschlieBen, um die Funksteuerung der Offnung fiir FuBgénger oder einer anderen Vorrichtung zu ermdglichen.

Aktion Led-Bestdtigung Reaktion Kommentar
DL1und DL2 blinken
1° | Kurz die Taste P des Empfangers driicken DL1 blinkt loslassen P zu Punkt 2. ibergehen
2° | Die Taste A der Fernsteuerung 1,5 Sekunden lang driicken DL2 blitzt auf nicht tibertragen zu Punkt 3. iibergehen
3° | Kurz die Taste P des Empfangers driicken DL2 blinkt loslassen P zu Punkt 4. iibergehen
4° | Die Taste B der Fernsteuerung 1,5 Sekunden lang driicken DL1 blitzt auf nicht tibertragen Fertig
DL2 10-mal blinken lassen oder P auf Empfanger driicken, um von der Programmierung abzuspringen

7° Personalisierung der Konfiguration
Durch Versetzen der verschiedenen Mikroschalter kann die Konfiguration verandert werden

Mikroschalter auf ON Mikroschalter auf OFF
DIP3 Automatisches SchlieBen aktiviert Automatisches SchlieBen nicht aktiviert
DIP4 Lichtschranken nur beim SchlieBen aktiviert Lichtschranken immer aktiviert
DIP5 3 Sekunden lang Vorblinken Motor und Blinker starten gleichzeitig
DIP6 Schrittweise Steuerung Steuerung beim Offnen unwirksam
DIP7 Elektronische Bremse aktiviert Elektronische Bremse nicht aktiviert
DIP8 Abbremsung nicht aktiviert Abbremsung aktiviert
DIP9 Langsamer Start aktiviert Langsamer Start nicht aktiviert
DIP10 TEST Monitoring Kontaktleiste aktiviert TEST Monitoring Kontaktleiste nicht aktiviert
DIPT1 K500 -
DIP12 |- K500

WICHTIG: Die Anlage muss konform mit allen zurzeit geltenden Normen und Richtlinien sein.




YNPOLUEHHBIE UHCTPYKLMK ANS K500 C K-CRX

1° CoeguHeHMne aBUraTensi n KOHUEBUKA (ocywecTBnsieMoe Ha pabpuke)
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2° CoeiMHeHMe akceccyapos
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3° YcraHOBKa M perympoBKa KylaykoB KOHLeBUKa Pa3bnoknpoBatb ABMUrate/b (MOBEPHYTb KNKOY NPOTUB YaCOBOW CTPENKM
[0 KOHUeBMKa 06e3 NPUNOXeHWs YCuaus) U nepeasuHyTb BOPOTA
BPYUHY!O.

[TpoBepUTb TOUKY BMELLATENbCTBA KYNayKoB.

MPUMEYAHME:  Kynauku  [OMKHbI  OKMMaTb  3eKTpUYeckne
MUKPOBbIKNKOUATENN [0 TOr0 Kak MOABWMKHAA YacTb OyaeT KacaTbcs
MeXaHW4YeCKMX OCTaHOBOB.

lMo3nunoHnpoBaTh Kynayuku Ha 3ybuatyto periky.
3aBMHTUTL ABa BWHTA Ana 6nokupoBku. [lanee onucbiBaetcs
HauNyyLMin CNoCob perynnpoBKN BMELLATeNbCTB KYNayKoB.

ITA ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI BUL FAR TUR HIN CHI POL HUN CEK KOR



4° KoHTponb HanpaBneHns ABMXEHUS, PEryIMPOBKM CU/bl M 3aMe/IeHns NPU NPUGKeHNN

MOBTOPSAEM: MomeHsTb Mectamn V Ha W , a Takxe LSO Ha LSC B cnyyae ecnn BOpoTa OTKPbIBAKOTCS € 1EBOI CTOPOHBI.

MPUMEYAHMUE: B nanHoil pase ABIKEHWE OCYLLECTBASETCH TONbKO NPU YAEPXMBaHUM HaxaToi kHonkn PROG v npu warosom
TMNe GyHKLMOHMPOBAHMA, TakuM 06pa3oMm, 4ToObl NPU KaXAoM HaxaTuu kHonku PROG foCTUranoch: OTKpbITb- /
CTON-3aKPbITb-CTON-OTKPbITh. ... &

MoaTBepXAeHNe COOTBETCTBYIOLLEA KOHOUIypaLmMmu AoCTUraeTcs NOCPEACTBOM KOHTPO/S CBETOANOA0B, COMIAaCHO NPUBEAEHHOTO ce

anee onucaHug. @ VMDLDR\/
) ? {BgE—CRxOOOOO

a) YcraHoBuTb MUKpoBbIkaodateni DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 Ha OFF (BbIKJ1.), a DIP 7-9-11 Ha ON (BKJ1.).

b) Ycranosutb DIP 1 Ha ON (BKJ1.) (cBeToamnop DL1 GbicTpo Muraet)

) YctaHoBuTb TpUmMmep perynupoBku cunbl “TORQUE” Ha MUHUMYM

d) Haxatb kHonky PROG (3enéHblit cBETOANOA NOAKIIOHAETCS, M BOPOTA OTKPbIBAOTCS)

e) MocnepoBatenbHo yeennunsatb cuny “TORQUE”, Tonbko B cnyyae Heobxoaumoctn (BHUMAHUE: upeamepHas citga MOXeT
6bITb ONAcHOM 415 Nonb3oBaTeneil)

f) Cnycta 10 cekyHA ABUratenb 3aMefINETCS Ha CKOPOCTb, perynnpyemyio nocpeactsom tpummepa “LOW SPEED”.

g) Mpu 3aBepLUEHNN OTKPLITUS KOHLIEBMK HAXWUMAeTCs KynaykaMmu n ocTaHaBnuBaeT asuratens (ceetoanofpbl DL3 u “OREN™\——
BbIK/IOYALOTCS).

h) Otnyctutb KHOMkKy PROG.

i) BHoBb Haxatb KHornky PROG (kpacHblit ceeToamnop, “CLOSE” BKNtoUaeTcs, 1 BOPOTa HaUNHAIOT 3aKPbIBaTbCS)

j) Cnycts 10 cekyHa aBuratensb 3ameansercs. KoHLEBUK 0CTaHaBNMBAET ABUraTeNb, KOraa BOpoTa LOCTUrAOT NOOXKEHNS
nonHoro 3akpbits (DL4 n “CLOSE” Bbikntovatotcs).

k) Otnyctutb kHonKy PROG 1 BHOBb HaxaTb PROG 191 OTKpbITUS BOPOT M 0CBOOOANTL KOHLIEBUK KOHLIA 3aKPbITUA. /ﬂ
1) BHoBb yctaHosuTb DIP 1 Ha OFF (BbIK/1.) n nepeiitv K nyHkTy 5° XEEE’DQ;R““ ; A
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5° MporpammupoBaHue BpeMeHn paboTbl U OXMAAHMA Nepe/ aBTOMATUYECKUM 3aKpbiTHEM.

BAXHO: Ocywectutb MocT mexay COM-PHOT n COM-EDGE, ecnu 3awmTbl He ycTaHoBneHbl. CBetoanoabl DL7 n DL8 ponmxHbI ObiTb BKOYEHDI.

BbiKntoYeHHbI CBETOAMO/ YKa3blBAeT Ha HEUCNPABHOCTb 3aLUMUTbI MK OTCYTCTBUE COEANHEHNA U 06ecneynBaeT 610KUPOBKY ABUXEHNS BOPOT.

a) Ycranosutb DIP 2 Ha ON (BKJ1.) (cBeToamnop DL1 menneHHo muraet)

b) Haxatb kHornky PROG (BopoTa 3aKpbIBatOTCS, OCTAHAaBANBAIOTCS HA KOHLIEBUKE, BbIKWNAAIOT 2 CEKYHAbI NOC/E Yero OTKPbIBAIOTCH aBTOMATUYECKMN 0 OCTAHOBKM NPOTUB 3N1EKTPUYECKOrO
KOHLIEBIKA 3aBepLUEHNS OTKPbITUS). Kak To/IbKO BOPOTa AOCTUraoT KOHL OTKPbITUA, LUMT HAYMHAET OTCUNTBIBATL BPEMS 0XWAAHUSA Nepep, OCYLIeCTBIEHNEM aBTOMATUYECKOro 3aKpbITHS.
MPUMEYAHUE: laxe ecnn GyHKLMSA aBTOMATUHECKOrO 3aKpbiThs He akTueiposaHa (DIP 3 Ha OFF (BbIK/1.)), ono3HaHue gomKHO OCYLLECTBAATLCS B IIOOOM Cyyae.

) Bbixaatb xenaemoe Bpems, nocne yero aatb UMNynbC kHonke PROG ans coxpaHeHus B NaMsTin BpEMEHN 0XWNAAHUSA U BHOBb HayaTb 3aKpblTe BOPOT.

d) Boporta 3akpbITbl. DL1 nepectaér muratb. Bpems coxpaHeHo B namsati. BHosb yctanosutb DIP 2 Ha OFF (BbIK/1.).

6a° NporpamMmmupoBaHue nynbTa AucTaHUMoHHoro ynpaenenus (ana K-CRX)

1- Mo3uumnonuposatb DIP 1 Ha ON (BKJ1.), a 3atem DIP 2 na ON (BKJ1.) => csetoanon DL1 6yaet murath Ha npotshkeHinn 10 cekyHa.

2 — Hax@rb knasuLly NyNnbTa AUCTAHLWNOHHOrO ynpaBneHns (06bI4HO kaHan A) B TeueHne 10 cekyHp. ECan nynbT AMCTAHLMOHHOIO YNpaB/ieHNs COXpPaHeH B NaMATX COOTBETCTBYIOLNM
o6pa3om, cBetoanoa DL2 (3enéHblil) muraer.

3 — Bpems nporpaMMnpoBaHus Koaos 06HOBNSETCH aBTOMATUYECKM A5 BO3MOXHOCTU COXPaHEHUS B NaMATH CeaytoLero nynbta AMCTaHLMOHHOIO YrpaBneHus.

4 — [1ns 3aBepLueHus nporpamMmmpoBanunsa nogoxaatb 10 cek., unn Haxatb KHonky PROG. => cBetoamnop DL1 nepectaét muratb.

5 — BHoBb no3uumnoHnposatb DIP 1 Ha OFF (BbIKJ1.) 1 DIP 2 na OFF (BbIK/1.).

6b° MporpammupoBaHue nynbTa AUCTaHUMOHHOrO ynpaBneHus (ans K)
YcraHoBuTb paano npnémnuk ACG5051 Ha coegnHutens J5 (310 N03BONNT yNPaBNATb HENOCPEACTBEHHO 3NEKTPOHHbBIM LMTOM NEPBbIM KaHaNoM NyNbTa ANCTaHLMOHHOO YNpaBaeHns)
Moacoeannunts BTOpoe pene R2 paano npeemHnka k COM/PED pns o6ecneyeHnst paano ynpaBneHns newexoaHbIM OTKPbITUEM, UMW APYTUM YCTPOACTBOM.

DewcTtBue MopTBepXxaeHue cBeToguoaa Peakuus 3ameuaHue

DL1u DL2 muratot

1° | Haxatb kHonKy P npuémHuka DL1 muraer otnyctutb P nepenTu K NyHKTy 2°
2° | Haxatb knasuwly A nynbTa AUCTAHLMOHHOIO ynpaBnieHns Ha 1,5 cekyHbl DL2 BcnbixuBaet He nepefasarb nepenTu K NyHkTy 3°
3° | Haxatb kHonKy P npuémHuka DL2 muraet otnyctutb P nepemnTu K NyHkry 4°
4° | Haxartb knaBuwy B nynbta guctaHUMoHHOro ynpaBneHus Ha 1,5 cekyH/pl DL1 BcnbixuBaet He nepefasaTb 3aBepLueHo

OcraBuTb Muratb DL2 10 pa3 unu HaxaTb P Ha npMEMHMKe 15 BbIXoAa U3 PeXuma NporpaMMnpoBaHus

7° NMepcoHannsnpoBaTb KOHPUrypaLmio
MOXHO N3MEHNTL KOHOUIYpaLMIO, NepeMeLLas pasnnyHble MUKPOBbIK/OYaTenu

Mukposbikntoyatenu Ha ON (BKJ1.) Mukposbikntouatenu Ha OFF (BbIK/1.)
DIP3 ABTOMaTMYECKOE 3aKPbITUE aKTUBUPOBAHO ABTOMaTMYECKOE 3aKpbITUE He aKTUBUPOBAHO
DIP4 DOTO3NEMEHTbI aKTUBUPOBaHbI TONIbKO NMPY 3aKPbITUM DoT03NeMEHTbI BCErAa aKTMBMPOBaHbI
DIP5 MpenBapuTenbHOE MUraHNe Ha NPOTSXXEHUN 3 CEKYHS, [lBuratensb n namna MuratoLLero cBeTa 3amnyckatrca BMecTe
DIP6 MowaroBas koMaHAa HeadpdekTnBHas komaHaa Ha OTKPbITUN
DIP7 INEeKTPOHHbI TOPMO3 aKTUBUPOBAH INEeKTPOHHbI TOPMO3 He aKTUBMPOBAH
DIP8 3ameaieHne He akTMBUPOBAHO 3amennieHne akTMBMpPoOBaHO
DIP9 MocTeneHHbI 3anyCck akTUBUPOBaH ocTeneHHbI 3anyck He akTMBMPOBaH
DIP10 TECTUPOBAHWE koHTpons 60koBoro npoduns akTuemposaHo TECTUPOBAHWE koHTpons 60koBOro npoduns He akTMBMPOBAHO
DIPT K500 -
DIP12 - K500

BAXXHO: Cuctema ponmxHa COOTBETCTBOBaTb BCEM AEWCTBYIOLMM HOPMaM U AUPEKTUBAM.
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bbP3 HAPBYHUK UHCTPYKLIMN 3A K500 A K-CRX

1° CBbp3BaHe Ha ABUraTens U KpauHUTE U3K/IOYBaTENN (M3Nb/IHEHO B 3aBOAA)
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SPEED
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3° UHcTanupaHe n perynMpaHe Ha NaaHKUTe 3a KpanHute - ‘\
M3Knmq3ajenu ~ | 7 5 || Cnepere Toukara 3a Hameca Ha NaHKuTe.
MosuumoHvpaiite NnaHKuTe BLpXy 3bGHATA peiika. | 2 BaxHo: MnaHknTte Tpsi6Ba @ HaTUCHAT eNeKTPUYECKUTe

3aBuitte fBata 6onTa 3a ga 6Gnokupate nnaHkarta. lo-gony
€ OnMCaHo HauuHa 3a HaW-fobpo perynupaHe Hamecata Ha
nnaxkute. TGnokupaiite ABUraTens (3aBbpTeTe Kntoua B N0COKa
obpaTHa Ha YaCOBHUKOBATa CTpesika 6e3 Aa HaTsrate) u apuxete
BpaTaTa Ha pbka.

ITA ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI BUL FAR TUR HIN CHI POL HUN CEK KOR

MWKPOMNpeKbCBayn npean onnupaHe Ha NOABMXHATA 4acT A0
MeXaHW4yHuUTe es3nyerta.




4° Cnenel-le Ha NOCOKaTa Ha ABW)XeHue, Ha peryimpaHeTo Ha cuiata U Ha 3abaBsHeTo npu npu6nm|(aBa|-|e
LA NMOBTOPUM: O6bpoluart ce V u W taka kato ca LSO ¢ LSC, korato BpaTaTa € ¢ 0TBapsiHe Ha NBo.
BaxkHo: 1o Bpeme Ha Ta3n ¢pa3a, ABMXEHNETO Ce U3BBbPLLBA eANCTBEHO C MOCTOSIHHO HaTUCKaHe Ha ByToHa PROG 1 HauuHbBT Ha <&

TSA
O
%

3a/ieiiCTBaHE € CTbMKa-Mo-CTbMKa Taka, Ye Npu BCIKO HaTUcKaHe Ha 6yToHa PROG aa ce nonyuwm otBapsiHe-cnnpaHe- ““ - TR
:
3aTBapsiHe-CNupaHe-0TBapsiHe. ... Ce g @ | VOTIR = =
MoTBBPX/AEHME Ha NPaBUIHO U3BbPLLEHA KOHPUIYpaLMs ce NoyyaBa C NOMOLLTa Ha CIefileHe Ha CBETOAMOAN KaKTO e OnncaHo —
Ho-non oK [00000| @
Aony. €>0OK-CRX
E] “ K3 K2 J
a) 3apaiite mukponpekbceayute DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 Ha OFF u DIP 7-9-11 Ha ON. HHHH HHHH HHHH T
b) 3apaiite DIP 1 Ha ON (cBetoanona DL1 mura yckopeHo) Thor oowe <=5
) 3afaiiTe noteHUMoMeTbpa 3a perynupaHe Ha cuna “TORQUE” Ha MuHumym
d) HatucHete 6ytoHa PROG (uepBeHMNT CBETOAMOL, CBETBA M BpaTaTta ce oTBaps)
e) MocteneHHo yBenuyagaiite cunata “TORQUE”, camo ako ce Hanara (BHUMAHWE: npekaneHoTo yBennyaBaHe Ha cunata 8 PR
CON
MOXe [ia Ce OKaXKe OMacHo 3a notpebutenure) O [
f) Cnen 10 cekyHam nBuratensit 3a6aBsi CKOpocTa, KOSITO Ce perynupa ot noteHumomerbpa “LOW SPEED”. ) @ 6
g) Ha kpas Ha oTBapsiHeTO KpailHMATU3K/IOUBATEN Ce HAaTUCKa OT NnaHKaTa v cnupa asuratens (ceetogmoamte DL3 n “OPEN” " % 8 P,
yracsar). ¥ 1O] |4+
h) OtnycHete 6ytoHa PROG. Of |2~
. « » ~ (|0 |arest]
i) HatucHete otHoBo G6yToHa PROG (uepBenusiT ceetoamop “CLOSE” cBeTBa u ce 3afeiicTBa 3aTBapsiHE Ha BpaTaTa)
j) Cnen 10 cekyHav ABUraTensT HamansiBa CKOPOCTA. KPaitHWST U3K/loUBaTEN CMpa fABUraTeNs Korato Bpatata ce 3aTBOpU u - s
HanbHo (DL4 n “CLOSE” yracsar) T 7 |
k) OtnycHete 6yToHa PROG n HatucHete PROG 3a fia 0TBOpUTE N1IEKO BpaTaTa M 0CBOOOANTE KpPaiHUAT U3KoYBaTen. 33
1) Mo3numonupaiite otHoBo DIP 1 Ha OFF n npemnHete kbMm Touka 5° RATID PNOSOIG

5° ﬂporpaMMpaHe Ha BpeéMeHaTta 3a pa60‘ra U n34akBaHe npegn aBTOMaTu4yHoO 3aTBapsHe.

BAXHO: Hanpasete moct mexxay COM-PHOT n COM-EDGE ako 3awutute He ca nHctanupanu. Ceetogunoaute DL7 n DL8 TpsibBa fa cBeTAT.

Ako HsIKOW CBETOAMOA He CBETH, TOBA YKa3Ba NOBPeAa Ha 3aluutata uin nnnca Ha Bpb3Ka, NP1 KOETO Ce U3BbpLUBA 6I0KMPaHe Ha ABUXEHNETO Ha BpaTaTta.

a) 3apaiite DIP 2 Ha ON (cBeToauopa DL1 mura 3a6aBeHo)

b) HatucHete 3a mur 6ytoHa PROG (BpaTata ce 3aTBapsi, Cnupa Ha KpaiHUATU3K/I0UBATEN, U34aKBa 2 CEKYHAM Cef, KOETO Ce 0TBapsi aBTOMATUYHO A0 CNUPAHE OT KpanHUAT U3KNouBaTen 3a
otBapsiHe). Cnep , kaTo BpaTaTa Ce OTBOPU, KOHTPO/IEPa 3amnoyBa Aa 0TOPOsiBa BPEMETO 3@ U34aKBAHE Npeay U3BbPLUBAHE HA @BTOMATUYHO 3aTBapsiHe.
BaxHo: [lopu korato GpyHKLMsTa 3@ aBTOMATMYHO 3aTBapsiHe He e akTuBupaHa (DIP 3 Ha OFF), Bb3npuemaHeTo 1 TpsbBa Aa Obae N3nbaHeHo.

) M3uakaiiTe xenaHoto Bpeme, cief, KoeTo nogaiite uMnync Ha 6ytoHa PROG 3a ga 3anametute BpeMeTo 3a U34akBaHe 1 3a Ja 3afieicTBaTe OTHOBO BpaTaTa KbM 3aTBapsiHe.

d) Bparara e 3atBopeHa. DL1 cnupa fa mura. Bpemerata ca 3anametenu. Mosuunonupaiite otHoso DIP 2 Ha OFF.

6a° MporpamupaHe Ha gUCTaHUMOHHOTO (3a K-CRX)

1- Mozuumnonupaiite DIP 1 Ha ON u cnep toBa DIP 2 Ha ON => cBeToanoaa DL13anouBa aa mura B npoab/mkeHune Ha 10 cekyHan.

2 - HatucHete 6yTOHa Ha ANCTAHLMOHHOTO (06MKHOBEHHO KaHana A) B pamkute Ha 10 cekyHan. AKo AMCTaHLIMOHHOTO 3anaMeTn npaBuHo, ceetoamoaa DL2 (3eneH) mura.
3 - Bpemeto 3a nporpammpaHe Ha KogoBeTe ce 3aiaBa NOBTOPHO aBTOMATUYHO 3@ a MOXe Ja Ce U3BbPLUM C/1eJBaLLO 3anaMeTsiBaHe 0T ANCTaHLMOHHOTO.

4 - 3a npukoYBaHe Ha NporpammpaHeTo u3vakaiite 10 cekyHam, unu HaTucHeTe 3a Manko 6yToHa PROG. => ceetoauopa DL1 aa cnpe fa mura.

5 - Mo3uunonupaiite otHoso DIP 1 Ha OFF u DIP 2 Ha OFF.

6b° MporpammupaHe Ha gucTaHUMOHHOTO (per K)
MocraBete pagnonpuemunka ACG5051 Ha cbeamHenneto J5 (ToBa No3BonsiBa AMPEKTHO yNpaBaeHNWe Ha KOHTPOiepa OT MbpPBY KaHan Ha ANUCTaHLMOHHOTO).
CsbpxeTte BTOpoTO pene R2 Ha paanonpuemHnka kbm COM/PED 3a 13BbpLUBaHE Ha ynpaBieHue Ha oTBapsiHe Npy NpeMnHaBaHe Npe3 pafunoTo, UK Ha APYro YCTPONCTBO.

Deicreue MoTBbpPXAEHME CBETOANOA Peakuus KomeHtap

DL1u DL2 murar

1° | HatucHerte 3a mur 6yToH4eTo P Ha npuemHuka DL1 mura ornycHete P npeMuHeTe KbM TouKa 2°
2° | HatucHerte GyToHa A Ha AWCTaHLMOHHOTO 33 OKONO 1,5 cekyHan DL2 noaasa muraHe He npeaasanTe npemuHeTe KbM Touka 3°
3° | HatucHerte 3a mur 6yToH4eTo P Ha npuemHuka DL2 mura otnycHete P NpeMUHeTe KbM TouKa 4°
4° | HatucHete 6yToHa B Ha aucTaHUMOHHOTO 3a 0kono 1,5 cekyHan DL1 mura He npeaaBaiTe MpukntouBaHe

Ocrasete ga mura DL2 10 nbtn unu HatucHete P Ha NMPUEMHWKA 3a u3nusate ot nporpamupate

7° NepcoHanusupaHe Ha KOHPUrypaumsaTa

Moxe pa ce npomeHa KOH¢Mrypaumma C npemMecCTBaHe Ha pas3/IMyHUTe MUKPONPEKbCBAYN

Mukponpekbceaun Ha ON MukponpekbcBaun Ha OFF L
DIP3 AKTMBMpaHE Ha aBTOMATUYHO 3aTBapsiHe He e akTMBHO aBTOMATUYHO 3aTBapsiHe |
DIP4 DOTOKNETKN aKTUBHU CamMO NpW 3aTBapsiHe MOCTOAHHO aKTUBHM GOTOKNETKM 0" e
DIP5 peaBapuTenHo muraHe ot 3 CeKyHAN [lBuratensi 1 MMraHeTo 3afeicTBaT efHOBPEMEHHO :é
DIP6 KomaHpaa cTbnka-no-crbnka KomaHpaTta He e n3npaBHa Npu oTBapsiHe
DIP7 AKTVUBMPAHO €NEKTPOHHO CrnpaHe He e akTMBMpPaHO eneKTPOHHO cnupaHe
DIP8 3abaBaHeTO He e aKTMBMPaHO 3abaBsHETO e aKTUBMUPaHO
DIP9 AKTMBMPAHO NOCTENEHHO 3aAeicTBaHe He e akTMBMpaHO NOCTENEHHO 3aaeiicTBaHe
DIP10 TEST HabntofeHne Haokono akTMBHO TEST HabntogeHne HaoKOMO He e aKTUBHO
DIP1 K500 -
DIP12 - K500

BAXXHO: UHcTanauusTa Tps6Ba fa 0TroBapsi Ha BCUUMKU AeACTBALUM B MOMEHTa HOPMAaTUBY U [IMpeKTUBH.
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K500 iLE K-CRX iCiN BASITLESTIRILMIiS TALIMATLAR

1 Motor ve kurs sonu baglantisi (fabrikada gerceklestirilir)
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2° Aksesuarlarin baglantisi

ANTEN - Koaksiyel RG58 kablo kullaniniz
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Koprii yapiniz

(jumper) COM-EDGE

BESLEME
hizli baglanti soketi (quick coupling).
Basiniz. Kabloyu yerlestiriniz.
Kitleme icin birakiniz.
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3 Kurs sonu kamlarinin kurulmasi ve ayarlanmasi

ITA

ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI

Kamlari kremayer dislisi iizerine yerlestiriniz.
iki civata ile sikarak sabitleyiniz. Asagida, kamlarin daha verimli
bir bicimde calismasi icin nasil ayarlanmasi gerektigi anlatilmistir.

BUL FAR TUR HIN CHI

A*A=> A+A- Fotosel bes|

lemelerinin

kutuplarinin dogru olmasina dikkat ediniz

Motoru serbest hale getiriniz (anahtari, cok zorlamadan, kurs sonuna

gelene kadar saat yoniiniin tersine dogru ceviriniz ) ve kapiyl maniiel

olarak hareket ettiriniz.

Kamlarin calisma noktalarini kontrol ediniz.

NOT: Kamlar, kapinin oynar kismi mekanik dayamalara dokunmadan
once mikroswitch’lere bastirmaldir.

POL HUN CEK KOR



4 Gidis yoniiniin, gii¢ ayarinin ve yaklasmada yavaslamanin kontrolii

YIiNELIYORUZ: Kapinin sol tarafa dogru acilmasi durumunda V ve W'yi ayni LSO ile LSC gibi yer degistirin.

NOT: Bu asamada hareket tamamen siirekli olarak PROG ve adim-adim islev tipi butonuna basarak gerceklesecektir, bu durumda, PROG butonuna her basildiginda a¢-dur-kapa-dur-ac, islem
siras! elde edilir.

iyi bir yapilandirmanin onay, ledlerin asagida aciklanan bicimde kontrolii ile elde edilir. & &
l‘ﬂ < N B L M
2 C€E g m | MOTCR L4
a) DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 mikroswitch’lerini OFF konumuna ve DIP 7-9-11 mikroswitch’lerini ON  [wlululu| [u[a]"]u| ["[a]"a t VU v
konumuna getiriniz. —oT oo o==m {:}SE{RXOOOOO ©

b) DIP 1'i ON konumuna getiriniz (DL1ledi hizli bir bicimde siirekli olarak yanip séner)

¢) “TORQUE” gii¢ ayar diigmesini minimum olarak ayarlayiniz
d) PROG butonuna basiniz (Yesil led yanar ve kapi acilir)
e) “TORQUE” giiciinii, sadece gerektiginde, dereceli olarak arttinniz (DIKKAT: asin gii¢ kullanicilar igin tehlikeli olabilir)

f) Motor hizi, 10 saniye sonra, “LOW SPEED” diigmesi kullanilarak ayarlanabilecek bir hiza diisecektir.

g) Acilma tamamlandiginda kurs sonu kamlar tarafindan bastirilir ve motor durur (DL3 ve “OPEN” ledleri soner).
h) PROG butonunu serbest birakiniz.

i) Tekrar PROG butonuna basiniz (“CLOSE” kirmizi yanar ve kapi kapanma icin hareket eder)

j) 10 saniye sonra motor yavaslar. Kapi, tamamen kapanma noktasina geldiginde kurs sonu motoru durdurur (DL4 ve “CLOSE”
ledleri soner)

k) PROG butonunu serbest birakiniz, kapiy biraz agmak ve kurs sonunu kapanma sonu durumundan ¢ikarmak i¢in PROG
butonuna tekrar basiniz.

|) DIP 1°i tekrar OFF konumuna getiriniz ve madde 5’e geginiz.

PNOS0106

5 Calisma siirelerinin ve otomatik kapanma 6ncesi bekleme siirelerinin programlanmasi.

ONEMLI: Emniyetler kurulu degilse COM-PHOT ve COM-EDGE arasinda bir képrii baglantis yapiniz. DL7 ve DL8 ledleri yanmalidir.

Soniik bir led, emniyetler ile ilgili bir arnizanin mevcut oldugunu yada baglantinin olmadigini belirtir ve kapi hareketinin otomatik olarak durdurur.

a) DIP 2’yi ON konumuna getiriniz (DL1 ledi yavas bir bicimde siirekli olarak yanip soner)

b) PROG butonuna bir kez hizlica basiniz (kapi kapanir, kurs sonunda durur, 2 saniye bekler daha sonra acilis sonu elektriksel kurs sonunun bulundugu yere gelene kadar otomatik olarak acilir).
Kapi, acilis sonu noktasina geldiginde, otomatik olarak kapanma islemini gerceklestirmeden 6nce, panel bekleme siiresini saymaya baslar.

NOT: Otomatik kapama fonksiyonu aktif olmasa da (DIP 3 OFF konumunda), bu siire bilgisinin girilmesi gerekir.

c) Istenen siire kadar bekleyiniz, daha sonra bekleme siiresini hafizaya almak ve kapinin otomatik olarak kapanmasini baslatmak icin PROG butonuna bir kez basiniz.

d) Kapr kapanir. DL1 ledi yanip sonmeyi keser. Zamanlar hafizaya alinmistir. DIP 2 ‘yi OFF konumuna getiriniz..

6a Uzaktan kumanda cihazinin programlanmasi (K-CRX icin)

1- DIP 1i ON konumuna getiriniz, daha sonra DIP 2’yi ON konumuna getiriniz => DL1 ledi 10 saniye boyunca yanip sénecektir.

2 - 10 saniye iginde kumanda cihazinin tusuna (genellikle A kanali) basiniz. EGer kumanda cihazi, programi dogru bir bicimde hafizaya aldiysa DL2 ledi (yesil) yanip sénecektir.
3 — Kodlarin programlanmasi siiresi, bir sonraki kumanda cihazini hafizaya almak icin otomatik olarak yenilenir.

4 — Programlama islemini sona erdirmek icin 10 saniye bekleyiniz ya da PROG butonuna bir kez hizlica basiniz. => DL1 ledi yanip sonmeyi kesecektir.

5 - Riposizionare DIP 1 su OFF e DIP 2 su OFF.

6b Uzaktan kumanda cihazinin programlanmasi (K icin)
J5 soketine bir ACG5051 radyo alicisi yerlestiriniz (Bu islem kumanda cihazinin ilk kanali ile elektrik panosuna kumanda etmenizi saglayacaktir)
Gecis bolgesinin yada baska bir donanimin, acilis komutunu radyo alicisi araciligi ile saglamak igin, Radyo alicisinin ikinci rélesini R2 COM/PED’e baglayiniz.

islem Led onayi islem Aciklama
DL1 ve DL2 yanip soner
1° | Bir kez hizlica alicinin P butonuna basiniz DL1yanip soner P tusunu birakin madde 2°'ye geciniz
2° | 1.5 saniye boyunca kumanda cihazinin A tusuna basiniz DL2 flas cakar iletim olmaz madde 3”e geciniz
3° | Bir kez hizlica alicinin P butonuna basiniz DL2 yanip soner P tusunu birakin madde 4°’e geginiz
4° | 1.5 saniye boyunca kumanda cihazinin B tusuna basiniz DL1 flas cakar iletim olmaz islem tamamlanmistir
Programlama isleminden ¢ikmak icin DL2’nin 10 kez yanip sénmesini saglayiniz yada alicinin iizerindeki P tusuna basiniz.

7 Yapilandirmanin ozellestirilmesi
Farkli microswitch’leri degistirerek yapilandirma tizerinde degisiklik yapmak miimkiindiir

Microswitch’ler ON konumunda Microswitch’ler OFF konumunda
DIP3 Otomatik kapanma aktif durumda Otomatik kapanma aktif durumda degil
DIP4 Fotoseller sadece kapanma icin aktif durumda Fotoseller her zaman aktif durumda
DIPS 3 saniye 6n yanip sonme Motor ve flagér birlikte calismaya baslar
DIP6 Adim-adim kumanda Acllmada kumanda etkili degil
DIP7 Elektronik fren aktif durumda Elektronik fren aktif durumda degil
DIP8 Yavaslama aktif durumda degil Yavaslama aktif durumda
DIP9 Dereceli hareket etme aktif durumda Dereceli hareket etme aktif durumda degil
DIP10 kenar izleme TESTI aktif kenar izleme TESTI aktif degil
DIPT1 K500 -
DIP12 |- K500

ONEMLI: Tesisat, yiiriirliikte olan giincel tiim Standart ve Yonetmeliklere uygun olmalidir.
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UPROSZCZONE INSTRUKCJE DLA K500 Z K-CRX

1° Podtaczanie silnika i tacznika krancowego (przeprowadzane fabrycznie)
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2° Podtaczanie akcesoriow

ANTENA - Nalezy uzy¢ kabla wspétosiowego RG58 ) 1 /f’
ZASILANIE ELEKTRYCZNE |
szybki tacznik
Nalezy nacisnac.
Nalezy wiozy¢ przewody.
Nalezy je zwolni¢, aby moc je zablokowac.
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3° Instalacja i dopasowanie krzywek ptyt ograniczajacych Nalezy zwolni¢ silnik (przekreci¢ klucz w strone przeciwna do ruchu
wskazowek zegara az do momentu osiggniecia oporu bez wysitku), a
nastepnie przesunac brame recznie.

Nalezy sprawdzic¢ czy krzywki sg uruchomione.

Uwaga: Krzywki musza naciska¢ na mikroprzetaczniki elektryczne zanim

ruchoma czes¢ dotknie mechanicznych ogranicznikow.

Nalezy umiescic¢ krzywki na stojaku.
Nalezy je unieruchomi¢ przy pomocy dwdch srub. Sposéb
odpowiedniego dopasowania krzywek zostat opisany ponizej.
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4° Sprawdzanie kierunku manewru, dopasowania sity i zwalniania podczas osiagania pozycji koricowe

POWTARZAMY:: W przypadku, gdy brama otwiera sie lewostronnie nalezy zamieni¢ przewody Vi W oraz LSO i LSC.
Uwaga: W tej fazie brama porusza sie tylko dzieki ciggtemu naciskaniu przycisku PROG oraz funkcjonuje w trybie krok-po-kroku, co oznacza, ze za kazdym razem, gdy nacisniety jest przycisk
PROG wykonywany jest nastepujacy manewr: otwdrz-zatrzymaj-zamknij-zatrzymaj-otworz...

W celu upewnienia sig czy konfiguracja zostata odpowiednio przeprowadzona nalezy sprawdzi¢ statusy diody LED, opisane / € B

ponizej. T
ce i

. @ | VMDLDRW =
a) Nalezy WYLACZYC przetaczniki DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 za§ WLACZYC przetaczniki DIP 7-9- 1o alal"l T {:}SE{RX 00000 €
K3

ke g

T100mA

—~RWA AON®D 0S

K1

b) Nalezy wtaczy¢ DIP 1 (dioda LED DL1zacznie szybko migac)
c) Nalezy ustawic trymer dopasowania sity “TORQUE” na minimum
d) Nalezy nacisng¢ i przytrzymac przycisk PROG (zielona dioda LED wiaczy sie, a brama otworzy |e,
e) Nalezy stopniowo zwigkszac site “TORQUE”, jesli to konieczne (UWAGA: zbyt duza sita moze stanowi¢ niebezpieczeristwo
uzytkownikéw)
f) Po 10 sekundach silnik zwalnia do predkosci dopasowanej przy pomocy trymera “LOW SPEED”.
g) Na koniec otwierania, tacznik kraricowy opiera sie o krzywke i zatrzymuje silnik (diody DL3 i “OPEN” wy+qczaja sie).

BUZZER!
oM
KBUTT.

h) Nalezy zwolnic przycisk PROG. PHIT,
i) Nalezy ponownie nacisnagc i przytrzymac przycisk PROG (czerwona dioda LED “CLOSE” zaswieca sie, a brama zaczyna A+

zamykac) AAT_;:T
j) Po 10 sekundach silnik zwalnia. tacznik kraricowy zatrzymuije silnik, gdy brama jest catkowicie zamknieta (DL4 i “CLOSE”

wytaczaja sig) ”[I:Jmag
k) Nalezy zwolni¢ przycisk PROG i nacisng¢ go ponownie, aby nieco otworzy¢ brame i uwolni¢ koficdwke przetacznika|'m— ‘e V1

ograniczajacego. MD{:} O
|) Nalezy ponownie wytaczyc DIP 1i przejs¢ do kroku 5. a PHasonG

5° Programowanie okreséw pracy i postoju przed automatycznym zamknigciem.

WAZNE: Nalezy zainstalowac przewéd potaczeniowy pomiedzy COM-PHOT i COM-EDGE, jedli urzadzenia bezpieczeristwa nie sa zainstalowane. Diody LED DL7 i DL8 musza by¢ wiaczone.

Sytuacja, w ktdrej dioda LED jest wytaczona oznacza btad urzadzenia bezpieczeristwa lub brak potaczenia. W takim przypadku brama zostaje zablokowana.

a) Nalezy WEACZYC DIP 2 (dioda LED DL1 powoli miga)

b) Nalezy krétko nacisna¢ przycisk PROG (brama zamyka sie, zatrzymuje sie, gdy napotka ogranicznik, czeka 2 sekundy a nastepnie automatycznie otwiera sig, zatrzymujac si¢ nakoficéwce
przetacznika ograniczajacego. Po tym jak brama zakoriczy manewr zamykania, panel kontrolny zacznie odlicza¢ czas oczekiwana zanim brama zamknie si¢ automatycznie.

Uwaga: Nawet, jesli funkcja automatycznego zamykania nie jest aktywna (WYLACZONE DIP 3), wcigz musi ona by¢ zakodowana w pamieci urzadzenia.

) Nalezy odczekac okreslong ilos¢ czasu a nastepnie nacisnac przycisk PROG, aby zapisac czas oczekiwania i rozpocza¢ zamykanie bramy.

d) Brama zostaje zamknieta. Dioda DL1 przestaje migac. llos¢ czasu zostaje zapisana w pamieci. Nalezy ponownie WYLACZYC diode DIP 2.

6a° Programowanie pilota zdalnego sterowania (dla K-CRX)

1- Nalezy wiaczyc DIP 1i DIP 2 => dioda LED DL1 miga przez okoto 10 sekund.

2 — W ciagu 10 sekund nalezy nacisna¢ przycisk na pilocie zdalnego sterowania (zwykle kanat A). Jesli pilot zostanie odpowiednio zapisany w pamieci zielona dioda LED DL2 zamiga jednokrotnie.
3 —Kod programujacy czas odnawia sie automatycznie, aby umozliwi¢ zapis w pamieci urzadzenia kolejnego pilota zdalnego sterowania.

4 — W celu zakoriczenia procesu programowania nalezy odczekac 10 sekund lub krétko nacisnac przycisk PROG => dioda LED DL1 przestanie migac.

5 — Nalezy ponownie WYtACZYC DIP 1i DIP 2.

6b° Programowanie pilota zdalnego sterowania (dla K)

Nalezy podtaczy¢ odbiornik radiowy ACG5051 do tacznika J5 (umozliwi to bezposrednig kontrole przy pomocy pierwszego kanatu pilota).

Nalezy podtaczy¢ drugi przekaznik R2 odbiornika radiowego do COM/PED, aby umozliwi¢ kontrole otwarcia przejscia tylko dla pieszego lub innego urzadzenia sterowanego za pomoca sygnatu
radiowego.

Akcja potwierdzenie diody LED Reakcja Uwagi
miganie DL1i DL2
1° | Nalezy krdtko nacisnac maty przycisk P na odbiorniku DL1 miga nalezy zwolni¢ przycisk P nalezy przejs¢ do kroku 2°
2° | Nalezy naciskac przycisk A na pilocie zdalnego sterowania przez 1.5 sekundy DL2 zamiga jednokrotnie brak przekazu nalezy przejs¢ do kroku 3°
3° | Nalezy krétko nacisnac maty przycisk P na odbiorniku DL2 miga nalezy zwolnic¢ przycisk P nalezy przejs¢ do kroku 4°
4° | Nalezy naciskac przycisk B na pilocie zdalnego sterowania przez 1.5 sekundy DL1 zamiga jednokrotnie brak przekazu Proces zakoriczony
Nalezy pozwoli¢, aby dioda DL2 zamigata 10 razy lub nacisna¢ przycisk P na odbiorniku, aby wyjs$¢ z programu.

7° Dostosowanie konfiguracji
Konfiguracje mozna dostosowac przez przemieszczanie réznych mikroprzetgcznikéw

Mikroprzetaczniki WLACZONE Mikroprzetaczniki WYLACZONE
DIP3 Aktywacja funkcji zamykania automatycznego Dezaktywacja funkcji zamykania automatycznego | I—‘
DIP4 Fotokomdrki aktywne jedynie podczas zamykania Fotokomdrki aktywne caty czas 0" "
DIP5 Miganie wstepne przez 3 sekundy Jednoczesne uruchomieni silnik i urzgdzenia migajacego IEI :é
DIP6 Polecenie krok-po-kroku Polecenie bezskuteczne przy otwieraniu Z %) g
DIP7 Aktywacja hamulca elektronicznego Dezaktywacja hamulca elektronicznego E j
DIP8 Dezaktywacja funkcji spowalniania Aktywacja funkcji spowalniania g - = PROG
DIP9 Aktywacja funkcji stopniowego startu Dezaktywacja funkcji stopniowego startu et * LSV
DIP10 Aktywacja automatycznego testu pasa bezpieczeristwa Dezaktywacja automatycznego testu pasa bezpieczenistwa TV TORAE
Pt | k500 - NS
DIP12 |- K500

WAZNE: System musi spetnia¢ wszystkie aktualnie obowigzujace standardy norm i dyrektywy.



EGYSZERUSITETT TELEPITESI UTASITAS K500 K-CRX

1- A motor és a végallaskapcsold gyari bekotései
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‘@ ] KEK A motort gy szerelik 8ssze, hogy jobbra nyit. A kapu vonldban dllva, kifelé nézve, jobb
DI

Lso ! . oldalon van a motor.
LSG A Ha balra kell nyitni, akkor a J2 csatlakozéban az LSO és LSC vezetékeit, valamint
v }2 %[ |Of fastest a J7 csatlakozéban a V és W vezetékeit cserélje fel.
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2 - Tartozékok csatlakoztatasa

ANTENNA - Hasznaljon RG58 koaxialis kabel el
— >
ELEKTROMOS ELLATAS
gyorscsatlakozé
Nyomja meg, a csatlakoz6 rugés gombjat.
Helyezze be a vezetéket.
Engedje el, hogy rogzitse.
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3 - Avégallaskapcsol6 tolélemezeinek felszerelése és bedllitasa Oldja ki a motort, (forditsa a kulcsot az éramutaté jérdsaval ellentétes

irdnyba (itkdzésig erdltetés nélkiil) és mozgassa a kaput kézzel.

Allitsa be a tolélemezek poziciondldsaval a végélldskapcsolok billenési

pontjait.

Megjegyzés: A toldlemezeknek kb 2cm-rel elébb, meg kell nyomniuk a
mikrokapcsoldkat, mielétt a mozgd rész érintené a kapu
dllorészét.

Helyezze a végallaskapcsoldk toldlemezeit a fogaslécre.

Huzza meg a két csavart, hogy régzitse azokat.

Hogyan lehet finoman beadllitani végdlldskapcsoldkat, az
alabbiakban ismertetjiik:
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4 ° A munkairdny allapotdnak visszajelzése, az er6 és a lassitas beallitdsa
Megismételjiik: Ha a kapu balra nyilik, forditott V és W, valamint forditott LSO és LSC bekotés!

PROG gomb megnyomadsra keriil, végrehajt egy nyit-stop, vagy zar-stop munkaciklust. Ezalatt, a PROG gombot
folyamatosan nyomva kell tartani. & B g
A helyes bedllitdst ellendrizze a LED-eken, az aldbbiak szerint. L 4 NE L 4L
a) Allitsa a DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 kapcsolékat OFF &lldsba, a DIP 7-9-11 wla/nln| (sl Qﬂﬂﬂ ce - ] P
pcsoldka allasba, a T o oo ©
hoa soum wEE {:}DK;CRX — =

kapcsoldokat pedig ON allasba.
b) Allitsa a DIP 1 kapcsoldt ON allasba. (DL1LED gyorsan villog)
¢) Allitsa be a “TORQUE” trimmerrel a motor erejét (nyomatakat), a minimum értékre.

d) Nyomja meg és tartsa lenyomva a PROG gombot (a zold LED vildgit és a kapu nyilik)
e) Fokozatosan novelje az er6t “TORQUE” trimmerrel, de csak akkor, ha sziikséges (FIGYELEM: A tilzott erd veszélyes lehet a

felhasznalok szdmdra. A kaput 100-150N erével kell tudni megdllitani mozgas kozben. Ez Kb 10-15kg.)
f) 10 mdsodperc utdn, a motor lelassul. A lassitas bedllithaté a “LOW SPEED” trimmerrel.
g) A nyitasi végalldskapcsold elérésekor leall a motor. (DL3 és “OPEN” kikapcsol).

h) Engedje el a PROG gombot.

i) Ismét nyomja meg és tartsa lenyomva a PROG gombot. (a piros LED “CLOSE” fog vildgitani, és a kapu elindul zaré irdnyba)

j) 10 masodperc utén, a motor lelassul. A végalldskapcsold ledllitja a motort, amikor a kapu teljesen bezart (DL4 és “CLOSE”
kikapcsol)

k) Engedje el a PROG PROG gombot, majd nyomja meg Ujra, hogy megnyissa a kaput egy kicsit, majd engedje el. A z4rdsi
végallaskapcsoldt igy zdrt helyzetbe hozta.

1) Allitsa vissza a DIP 1 kapcsoldt “OFF” &llasba. Jon az 5. 1épés.
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5 - A vdrakozdsi id6 programozdsa, az automatikus zdras eld6tt.

FONTOS: Athidalds kell a COM-EDGE és a COM-PHOT koz6tt, ha a biztonsdgi eszkozok nincsenek telepitve. A DL7 és DL8 LED-eknek vildgitaniuk kell..

Ha a LED nem vildgit az azt jelzi, hogy egy biztonsdgi eszkdz meghibasodott, vagy nincs kapcsolat a fotocellak kozott.
Ezért a kapumozgas le van tiltva.
a) Allitsa a DIP 2 kapcsoldt ON &lldsba. (a DL1LED lassan villog)

b) Nyomja meg a PROG gombot roviden. A kapu bezarul, ledllitja a végallaskapcsold. Var két masodpercet, majd automatikusan kinyit. Megdll a nyitott dllapotdban, a végdlldskapcsold nyitva.

Miutan a kapu befejezte a nyitdst a vezérlés elkezdi szamolni a varakozasi id6t,
¢) Varja ki a sziikséges id6t, majd nyomja meg a PROG gombot. Ezzel eltdrolja a varakozasi id6t, és elinditja a kapu zardsét.
d) A kapu bezdrt, a DL1villogdsa megsz(int. Az id6ket térolja. Allitsa vissza a DIP 2 kapcsolét OFF éllasba.
Megjegyzés: Még ha az automatikus zards funkcié nem is aktiv, akkor is be kell dllitani. (DIP 3 kapcsolé OFF)

6. - Taviranyitok feltanitasa a K-CRX vezérléshez.

1- Allitsa a DIP 1, majd a DIP 2 kapcsolékat ON allasba. (DL1LED villog 10 masodpercig)

2 - Nyomja meg ezen 10 masodpercen beliil a tdviranyité gombjat. (dltaldban A csatorna) Ha sikeres a tanitds a DL2 zold LED villog.
3 - Atdviranyitok feltanithatéségi ideje, automatikusan megnavekszik 10 masodperccel. Igy a kovetkezd taviranyitd is térolhatd.

4 - A feltanitds befejezéséhez vérjon 10 masodpercet, vagy nyomja meg a PROG gombot roviden. (DL1LED kialszik)

5 - Allitsa vissza a DIP 1 és a DIP 2 kapcsolékat OFF llasba.

6b - Tavirdnyitas a K vezérléshez

Csatlakoztasson egy ACG5051 radidvevét a J5 csatlakozéhoz.

Ez lehet6vé teszi, hogy kdzvetlendl irdnyitsa az elsé csatornajan a K vezérlést.

Kosse dssze a mdsodik csatorna R2 relé kimenetét a COM / PED pontokkal, amely igy tudja a gyalogos nyitdst.
Esetleg egyéb eszkozt lehet a mdsodik csatorna kimenetén taviranyitéval vezérelni.

Miivelet LED megerdsités Teendd Megerdsités
DL1és DL2 villog
1° | Réviden nyomja meg a kis gombot a vevén “P” DL1 villog engedje el a P gombot ugorjon a 2. 1épésre
2° | Nyomja meg az “A” gombot a tavvezérlén 1,5 masodpercig DL2 egyszer villan nincs teendd ugorjon a 3. |épésre
3° | Roviden nyomja meg a kis gombot a vevén “P” DL2 villog engedje el a P gombot ugorjon a 4. Iépésre
4° | Nyomja meg a “B” gombot a tdvvezérlén 1,5 masodpercig DL1 egyszer villan nincs teend6 Kész
Engedje DL2-t 10-szer villogni, vagy nyomja meg a P gombot. A vevé kilép programozashbdl.

7 - A bedllitdsok testreszabasa
A bedllitds javithatd, médosithatd a kiilonféle mikrokapcsoldk atallitdsaval.

FONTOS: A rendszernek meg kell felelnie a jelenleg hatalyban Iévé szabvanyoknak és iranyelveknek.

DIP kapcsolé ON DIP kapcsoldé OFF
DIP3 Automatikus zéras engedélyezve Automatikus zaras tiltva
DIP4 Fotocella csak zaraskor aktiv Fotocella mindig aktiv N
DIP5 | Elévillogds 3 masodperc Motor és villogé egyiitt indul IEI i
DIP6 Step-by-step vezérlés Nem befolydsolja a nyitast E ’
DIP7 Electronikus fék aktivalva Electronikus fék nem aktiv
DIP8 Lassitds nincs engedélyezve Lassitas engedélyezve
DIP9 Ldgy inditds engedélyezve Lagy inditds nincs engedélyezve 4++
DIP10 Biztonsdgi eszkozok Ontesztje aktivdlva Lassitas engedélyezve @
6V TORGUE
DIP1 | K500 - N
DIP12 |- K500
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1° Pfipojeni motoru a spinace (provadi v tovarné)
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ANTENA - PouZzijte RG58 co-axidlni kabel ) 1 /f
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3 ° Instalace a nastaveni vacek limit desky

Pozice vacek na stojanu.

Utdhnéte dva Srouby na doraz.(zamknout). Jak nastavit vacky je

vysvétleno nize.
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Verze motoru (otoCenim klice proti sméru hodinovych rucicek, dokud
neni dosazeno limitu bez vynuceni) a posurite brénu rukou
Zkontrolovat, kdy jsou aktivovédny vacky

Pozndmka: vacky musi stisknout elektricky mikrospina¢,pfed mobilni
¢ésti se dotyka mechanickych zarazek.
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4 ° Kontrola sméru manévru, nastaveni sily a zpomaluje kdyz se blizi.
Opakujeme: Pokud se brdna otevie na levé zvrétit Va W a LSO s LSC.
Poznamka: V této fazi se brdna pohybuje pouze tim, Ze stale tiskneme tlacitka PROG a je krok-za-krokem, coz znamend, ze
pokazdé, kdyz je stisknuto tlacitko PROG méme open-stop-zaviit-oteviit-stop. ‘:?
ce

T5A
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Chcete-li potvrdit, Ze konfigurace je spravné, zkontrolujte LED jak je popséno nize.
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a) Nastavte DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 mikrospinace na OFF a DIP 7-9-11 na ON. nlululu| [ula]™[a] ["]a]"lal t DOK-CRX= 7

—Rwa VoNe OWSER

b) Nastavte DIP 1 na ON (LED dioda blikd rychle DL1)

) Nastavte “MOMENT” Nastaveni sily zastfihova¢ na minimum

d) Stisknéte a podrzte tlacitko PROG (zelend LED se rozsviti a bréna se otevre)

e) Postupné zvySovat “MOMENT” v platnost pouze v pfipadé potieby (POZOR: pfilis velkou silou, mize byt nebezpecné pro
uzivatele)

f) Po 10 sekunddch se motor zpomali na rychlost, kterd je upravena s “LOW SPEED” ukladac.

g) Na konci otevienf je koncovy spinac,stisknéte vacku a zastavi se motor (DL3 a “OPEN” LED vypnout).

h) Uvolnéte tlacitko PROG.

i) Stisknéte a podrzte tlacitko PROG znovu (¢erveny “CLOSE” LED se zapne a bréna se zacne zavirat)

j) Po 10 sekundach se motor zpomaluje. Koncovy spina¢ zastavi motor, kdy? je bréna zcela uzavfena (DL4 a “ZAVRENO” vypnoyt)

k) Uvolnéte tlacitko PROG a stisknéte tlacitko PROG znovu oteviit branu lehce a volny konec-o-uzavieni koncovy spinac.

|) Dejte DIP 1zpét na OFF a prejdéte ke kroku 5.

5 ° Programovani a pracovni doba ¢ekdni, nez mit automatické zavirani.
DULEZITE: Jumper mezi COM-PHOT a COM-EDGE v pfipadé, 7e bezpecnostni zafizeni nejsou nainstalovany. LED DL7 a DL8 musf
byt zapnuto.

Pokud LED nesviti znamend to selhani bezpecnostniho zafizeni nebo zddné pfipojeni a pohyb vrat je blokovan.

a) Nastavte DIP 2 na ON (DL1LED blikd pomalu)

b) Stisknéte tlacitko PROG kratce (brdna zavie, zastavi se, kdyz to pfijde az na doraz, to pocka 2 sekundy a pak se automaticky otevie, zastaveni proti konci-z-otevieni koncového spinace).
Jakmile je bréna dokoncil otevirdni ovldadacim panelu zacne pocitat doba ¢ekdni pfed branou zacina zavirani automaticky.

Poznamka: | kdyZ automatické zavirdni funkce nenf aktivni (DIP 3 OFF), musi byt jesté do paméti.

) Pockejte na dobu chtéla a stisknéte tlacitko PROG uklddat ¢ekaci dobu a zadit branu uzavira.

d) bréna je uzaviena. DL1 pfestane blikat. Casy jsou ulozeny. Dejte DIP 2 zpét na OFF.

PNOS0106

6a° Programovani ddlkového ovladani (pro K-CRX)

1- Dejte DIP 1na ON a pak DIP 2 na ON =>v DL1blikd LED po dobu 10 sekund.

2 - Stisknéte tlacitko na dédlkovém ovladaci (obvykle kanal A) v rdmci 10 sekund. Pokud je dalkovy ovladac spravné uchovévén zelena DL2 LED blikd jednou.
3 - Code programovaci ¢as se automaticky obnovi, takze dalsi délkovy ovlada¢ mize byt ulozZen.

4 - Na konec programovéni pockejte 10 sekund nebo stisknéte tlacitko PROG krétce => DL1 LED prestane blikat.

5 - Dejte DIP 1zpét na OFF a DIP 2 na OFF.

6b ° Programovani ddlkového ovlddani (pro K)
Pfipojen bud’ ACG5051 nebo ACG5048 rddiovy pfijimac na konektor J5 (to vam umozni ovladat elektronicky panel pfimo s prvnim kandlem na dalkovém ovladaci).
Pfipojeni druhého relé R2 radiového pfijima¢ do COM / PED na pési otevieni nebo jiné

Akeni LED potvrzeni Reakce Poznamky

DL1a DL2 flash

1° | Stisknéte krdtce malé tlacitko na pfijimaci P DL1 blikd zpréva P prejdéte ke kroku 2°
2° | Premere il tasto A del telecomando per 1,5 secondi DL2 flash jednou neprenasi prejdéte ke kroku 3°
3° | Stisknéte krdtce malé tlacitko na pfijimaci P DL2 blika zpréva P prejdéte ke kroku 4°
4° | Premere il tasto B del telecomando per 1,5 secondi DL1 flash jednou neprenasi hotové

Nechte DL2 flash 10-krat, nebo stisknéte tlacitko P na pfijimaci pro ukonceni programovéni

7 ° Pfizplisobeni nastaveni
Konfigurace miize byt upravena tak, ze se riizné mikrospinace daji kombinovat.

Mikrospinace na ON Mikrospinace na OFF
DIP3 Automatické zavirani aktivni Automatické zavirdni neni aktivovdn | L
DIP4 Fotoburky aktivni pouze v zaviracich aktivni po celou dobu
ON «—
DIP5 Pre-blika po dobu 3 sekund Motor a blika¢ zacit spolu IEI ':E
DIP6 krok-za-krokem prikaz veleni nemd zddny vliv na otevieni Falle
@[ |8
DIP7 Elektronicka brzda aktivovdna Elektronickd brzda nenf aktivovdna Z o g
(=] |s
DIP8 Zpomaleni neni aktivovan Zpomalovani aktivovan é -l Igl
DIP9 Postupny start aktivni postupny start nenf aktivovan [ml |1 S\ ¥
el el +
DIP10 bezpecnostni pés self-test aktivuje bezpecnostni pds self-test neni aktivovan
DIPH1 | K500 - st Q;M
DIP12 - K500

DULEZITE: Systém musi spliiovat véechny normy a smérnice v sou¢asné dobé v platnosti.
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